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GLOSSAIRE DIRECTIVE ATEX / ATEX DIRECTIVE GLOSSARY

iques

c

Notion de zone d'installation : Installation area: AL
Zone 1 (gaz) & 21 (poussieres) : I'atmosphere explosive est  Area 1(gas) & 21 (dust): the explosive atmosphere is likely to 8
susceptible de se présenter occasionnellement en fonction-  occur occasionally in normal operation. s
nement normal. w
Area 2 (gas) & 22 (dust) : the explosive atmosphere is not cC

Zone 2 (gaz) & 22 (poussieres) : I'atmosphere explosive likely to occur in normal operation but if it does occur, it will o
n'est pas susceptible de se présenter en fonctionnement nor-  persist for a short period of time only. e
mal ou si elle se présente néanmoins, elle n'est que de courte (=)
durée. (W)
(&

ATTENTION WARNING N

Notre matériel n'est pas prévu pour un emplacement
oU I'atmosphére explosive est présente
en permanence, pendant de longues périodes
ou fréquemment (Zones 0 et 20).

Notion de groupe et catégorie de matériel et nature
de I'atmosphére :

Notre matériel est prévu pour les industries du groupe Il
(industries de surface) et entre dans lo catégorie 2 (adapté
aux zones 1, 21, 2 ou 22 suivant les cas).

G : Risque d'atmosphere gazeuse explosible
D : Risque de présence de poussiere combustible

Our devices have not been designed to be operated
in areas where the risk of getting explosive
atmosphere, frequently or during long periods is high
(Area 0 and 20).

Group and category of devices - type of atmosphere:
Our actuators are designed for use in Group Il industries
(surface industries) and are of category 2 (adapted to areas
1, 21, 2 or 22 according to cases).

G: Risk of explosive gaseous atmosphere
D: Risk of combustible dust atmosphere

Marquage ATEX Zones d'installation

2Ga Tet? 2Ga Tand 2
2D 2letee 2D 2land 22
N2GD 1,2 2let2e N2GD 1,2,21and 22

ATEX Marking Areas of installation

Notion de groupe de gaz:
Indique que I'appareil peut étre utilisé dans une atmosphere
contenant les gaz du groupe spécifié

Group of gases:
Indicates that the device can be used in an atmosphere with
gases of the specified group :

Groupe Gaz représentatif (*) Group Typical Gas (%)
A Méthane A Methan
B Ethulene B Ethulene
C Hydrogene Acétylene C Hydrogen Acetylene

(*) Autre gaz consulter un organisme notifié (par ex. INERIS ou
LCIE)

Notion de classe de température :
Correspond a la température maxi de surface admissible du
matériel :

(*) Other gas, please consult a notified body (INERIS or LCIE ie)

Class of temperature:
Corresponds to the actuator maximum surface temperature:

Classe Temp. max. de surface Classe Max. surface temp.
T4 135°C T4 135°C
T5 100°C T5 100°C
T6 85°C T6 85°C

Notion de type de protection :

Ex de Ex d

Type of protection design:

Ex de Ex d
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TECHNICAL

SPECIFICATIONS

SPECIFICATIONS
TECHNIQUES

\.

GENERAL

ENCLOSURE - PROTECTION

Description

Torque range
Gamme de couples

Type of service
Type de
fonctionnement

Casing
Enveloppe

External Protection
Peinture - Protection
Exterieur

Etanchéité
Weatherproof

Explosionproof European
Standard ATEX Directive
CENELEC Standard
INERIS

Certificat Antidéflagrant
Norme Europe, Directive
ATEX, Norme CENELEC
Certificat INERIS

Explosionproof
International Standard
1EC Ex

Antidéflagrant Norme
International

1EC Ex

Ambient temperature
range ATEX and IEC Ex
Température ambiante
de Fonctionnement
ATEX et IEC Ex

Explosionproof
Canadian and US
Standard NEC/CEC
500/505 Standard
C.S.A. and FM Certificat
Antidéflagrant Norme
Canada et US

Norme NEC/CEC
500/505

Certificat C.S.A. et FM

Vibration resistance
Résistance aux
vibrations

STX actuators offer a wide range of torques.
INTELLI+® control offers many advanced solutions.
An INTELLI+® controls with SILZ2/SIL3 assessment
is also available (see dedicated catalog for detailled
specifications)

Wide range of number of turns: 2 to 900 turns

e Direct: 24 to 2200 Nim
e With Gearbox : up to 81,000 N.m

Adapted to process requirements:

* On-Off : Class A actuators compluing with EN15714-
2 and improved endurance Class A+ actuators

¢ Inching/Positioning: Class B actuators complying
with EN15714-2 and improved endurance Class B+
actuators

» Modulating: Class Il actuators with higher duty
performance and specification of additional
performance criteria compared to EN15714-2 Class C
basic design requirements

¢ Aluminium die casting
* Cover fastened by captive and stainless screws

e Type . polyurethane coating in standard
Protection:

- Standard: C3 according to ISO 12944

- Option : highly corrosive conditions: C5M
e Color: RAL 5002 Blue

Other possibilites on request

* |P68 - 10m /96h

ATEX Directive 2014/34/UE - CENELEC EN 60079-0,
ENB0079-1, EN61241-0, ENG1241-1 standards

As standard: EX db Il B T4 (option TS5 or T6) and Ex thb IIIC
T135°C (option T100°C, T85°C)

On request: EX db I C T4 (option TS5 or T6)

IEC Ex - standard IEC 60079-0, IEC60079-1, IECE1241-0,
IEC61241-1 standards

As standard: EX db Il B T4 (option T5 or T6) and Ex tb 1lIC
T135°C (option T100°C, T85°C)

On request: EX db Il C T4 (option T5 or T6)

Actuator Marking

* Gas

IIBT4Gb:-20.+70°C/ -4 . +158°F

IIB T4 Gb:-60.+70°C/-76 .+158°F (option)

IIB TS5 (ou T6) Gb: -20 .+60°C/ -4 .+140°F

IIB TS5 (ou T6) Gb: -60 ..+60°C /-76 ..+140°F (option)
IIC T4 (T50uT6) Gb: -20 .. +60°C /-4 ..+140°F

IIC T4 (T5 ouT6) Gb : -60 ..+60°C / -76 ..+140°F (option)
*Dust

NCT135°C: -20 .+70°C/ -4 . +158°F

IIIC T135°C: -60 ..+70°C / -76 ..+158°F (option)

[IIC T100°C (ou T85°C) : -20 .+60°C/ -4 .+140°F

IIIC T100°C (ou T85°C) : -60 ..+60°C / -76 ..+140°F

NEMA 7 - NEMA 9 enclosure

(2¢2-2, ULe0079, FM3600, FM3611 and FM3615
standards

Class I Group C, D div 1&2 (option Group B)- Class Il Group
E F, Gdivige

1g (9.8 m/s?) at 10-500 Hz. (2qg for Intelli+ with SIL)
(Contact our sales teams. for higher vibration
levels).

L'offre STX propose une large gamme de couples. \
Le controle INTELLI+® offre différentes fonctions
avancées. Une version INTELLI+® de niveau SIL2/
SIL3 est également disponible (voir catalogue dédié
pour spécifications détaillées)

Large plage de nombre de tours : 2 a 900 tours

Direct: 24 a 2200 Combi: jusqu'a 81000 Nm

Adapté aux spécifications du process:

e Tout ou Rien: Servomoteurs Classe A conformes @
la norme EN15714-2 et servomoteurs Classe A+
avec une endurance /durée de vie prolongée.

* Positionnement pas a pas: Servomoteurs Classe B
conformes @ la norme ENT5714-2 et servomoteurs
Classe B+ avec une endurance /durée de vie
prolongée.

« Régulation: Classe Il qui offre des performances
de fonctionnement supérieures et des criteres
de performance supplémentaires par rapport @ la
Classe C de la norme EN15714-2

* Carter en aluminium
* Fixations du couvercle par vis imperdables en inox

* Type: peinture polyuréthane en standard
Protection:

- Standard: C3 selon 1SO 12944

- Option: Ambiance fortement corrosive : C5M
e Couleur; RAL 5002 bleu

Autres options sur demande

* |P68 - 10m / 96h

Directive ATEX 2014/34/UE - Normes CENELEC EN
60079-0, EN60079-1, EN61241-0, ENG1241-1

En standard : EX db Il B T4 (option T5 ou T6) et Ex tb
I1IC T135°C (option T100°C, T85°C)

Sur demande : EX db Il C T4 (option T5 ou T6)

IEC Ex - Normes IEC 60073-0, IEC60079-1, IECE1241-0,
IECBT 241-1

En standard : EX db Il B T4 (option T5 ou T6) et Ex tb
[1IC T135°C (option T100°C, T85°C)

Sur demande : EX db Il C T4 (option TS5 ou T6)

Marquage servomoteur

e Gaz

IBT4 Gb:-20.+70°C/-4 ..+158°F

IIBT4 Gb:-60..+70°C/-76 ..+158°F (option)

IIBT5 (ou T6) Gb: -20 .+60°C / -4 .. +140°F

IIBT5 (ou T6) Gb: -60 ..+60°C /-76 ..+140°F (option)
IC T4 (TS5 ouT6) Gb : -20..+60°C/ -4 ..+140°F

IC T4 (T5 ouT6) Gb : -60..+60°C / -76 ..+140°F (option)
e Poussieres

MCT135°C: -20..+70°C/ -4 .. +158°F

IIC T135°C: -60 ..+70°C / -76 ..+158°F (option)

[1IC T100°C (ou T85°C) : -20 ..+60°C / -4 .. +140°F

I1IC T100°C (ou T85°C) : -60 ..+60°C / -76 ..+140°F

Protection NEMA 7 - NEMA S

Normes C22-2, UL60079, FM3600, FM3611 et FM3615
Classe | Groupe C, D div 1&2 (option Groupe B)- Classe |l
Groupe E, F, G div 162

1g (9.8 m/s?) 0 10-500 Hz.
(Pour des niveaux de vibration supérieurs, contacter
notre service commercial) )
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Motor technology
Technologie moteur

¢ TENV design (Totally-enclosed, not ventilated)
3-phase or single-phase asynchronous motor,
class F insulation with integrated thermal overload
protection.

e TENV DC motors with 2-wire connection available
for some references

o
e ¢ Tout ou Rien (conforme @ la norme EN15714-2
o * On/Off operation (compluing with EN15714-2 Class Classe A) & Positionnement pas @ pas (conforme @
z A) and Inching/Positioning (complying with ENT5714- la norme EN15714-2 Classe B): facteur de marche
Motor duty rating 2 Class B): S4-30% motor duty rating. Up to 360 S4-30% jusqu'a 360 démarrages par heure en pic
Facteur de starts per hour at peak of operation. de fonctionnement
fonctionnement moteur * BC Modulating Class Il (compluing with EN15714- 2 | e Régulation Classe Il (conforme @ la norme
Closs C) : S4-50% motor duty rating. Up to 1 200 EN15714-2 Classe C): facteur de marche S4-50%
starts per hour at peak of operation. jusqu'a 1200 démarrages par heure en pic de
fonctionnement
G . ‘ . ¢ Réduction par vis sans fin et roue dentée
ear design * Reduction by largely sized worm & wheel gear type largement dimensionnées
Chaine cinématique * The gears are mechanically self-locking « Chaine cinématique mécaniquement irréversible
(2]
c
g Handwheel which does not rotate during motor Volant ne tournant pas lors du fonctionnement du
5 operation. moteur.
s * Hutomatic switch between manual and electrical ¢ Passage d'un mode a I'autre (manuel - électrique)
E Manual emergency operation without clutch release lever. Priority to automatique sans levier de débrayage. Commande
o operation electric drive. électrique prioritaire.
Y} Commande manuelle * Manual control gear ratios: STX6 1.9 - STX10/ e Mécaniques commande manuelle : STX6 1.9 -
S STX20/STX40 1.2 - STX61 1:4 -STX100 1.7- STX10/STX20/STX40 1.2 - STX61 1:4 - STX100
= STX140 1.9 - STX175/STX220 1:31 1.7- STX140 1.9 - STX175/STX220 1:31
% * Maximum rim force to apply conform to EN 12570 e Force 0 appliquer conforme a la norme EN 12570
o
w  Output flange . . .
= Bride de sort il Actuator flanges comply with ISO 5210. Les brides sont conformes a la norme I1SO 5210.
. . ‘ o Les servomoteurs sont lubrifiés pour toute la
e cctutrs e Oraed o e POGWEEHT | gyeie  rodt o e requient o
' maintenance spécifique.
Actuators can operate on a wide variety of power Les servomoteurs acceptent une tres large gamme
supplies: d'alimentations :
Q2 :ﬁ#::l:gll:aiglngélectri vl single-phase or 3-phase, DC, ¢ monophasé ou triphasé, courant continu,
=} q e up to 690 V (depending on version), e jusqu'a 690 Volts suivant version,
= 50 or 60 Hz * 50 ou 60 Hz
o
& Terminal compartment Ring tongue terminals e Par cosses a oeillet
U  Connexions électriques - Internal and external ground rod ¢ Bornes masse interne et externe
o
) : Primary fuse (6.3 x 32mm - 0.5 A) located on the Fusible primaire (6.3 x 32 mm - 0.5 A) situé sur le
T ;‘rjgteeglri(:)t:?ﬂ:irtl)le transformer board transformateur. Deux fusibles automatiques pour les
E Two automatic fuses for internal low voltages basses tensions internes.
|_
o e Cable glands supplied as an option * Presse étoupes fournis en option
= Conduit entries e 2 for signalling : 1" NPT ¢ 2 pour la signalisation : 1" NPT
Entrées de cdbles e 1 for motor supply : 1"1/2 NPT e ] pour 'alimentation moteur ; 1"1/2 NPT
e 2 or 4 for fieldbus (option) : 3/4 NPT * 20U 4 pour le bus de terrain (option) : 3/4 NPT
w - e
3 ;ms‘;gmg'é?ﬁztgg's * Position: movement reading on output shaft. * Position : prise de mouvement sur l'arbre de sortie.
g R y * Position sensor : Absolute encoder ¢ Détection de position : encodeur absolu
e ¢ course
w9
c § Torque limiting SUCEEN ° Torque: Direct measurment transmitted torque. * Couple : Mesure directe du couple transmis.
g v g sctl:éme 4 Iir?\itgtion e The torque limiting system is calibrated in factory e Le systeme limiteur d'effort est calibré en usine au
n dg colnl® to customer’s choice. It remains ajustable via Intelli+ couple choisi par le client et reste modifiable au
@ P (non intrusive setting) travers de I'électronique (paramétrage nom—intrusiF)J

¢ Moteur asynchrone mono ou triphasé de conceptia
TENV (totalement clos, non ventilé), isolation classe
F avec protection thermique intégrée contre les
surcharges.

e Moteur @ courant continu TENV @ 2 cables de
branchement disponible pour certaines références.
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Control
Contrdle

Visual position
indication
Indicateur de position

Controls Location
Boitier de commande

Double sealing
protection
Double-étanchéité

Power circuit
Circuit d'alimentation

Auxiliary power supply
Alimentation auxiliaire

Signal relay
Relais de signalisation

Fault relay
Relais défaut

Controle
Positionnement pas
a pas & Régulation
(Option)
Inching/Positioning
& Modulating control
(option)

Transmitter (option)
Transmetteur (option)

Signaling continuity
(option)

Continuité de
signalisation
(option)

Command bu:

e yoltage: 10 to 250 VV DC/AC (current 10 mA at 24V)

e dry contact (use INTELLI+ auxiliary 24 VDC supplu)
Command Signal Isolated by opto-couplers
Minimum command pulse duration: 100ms
Time of rotational direction’s change: 200ms
(Factory setting range 50 to 500 ms)

A LCD screen dial type window provides continuous
position indication even in the event of power supply
loss using 24VDC back-up supply or optionnal battery.

As standard, the INTELLI+® control is integrated to the
actuator,

On option, controls can be mounted in a separated
box (max distance between actuator and controls
50m).

Protection of the electronics: the control compartment
of the actuator is fully isolated from the wiring
compartment

Motor reversing starters (electromechanical controls
for On-Off Class A / Inching-Positioning Class B/
Modulating Class Ill)

24VDC in standard. 48VDC in option.

4 relays: each information can be freely selected

among a total of 23 ovailable information

* Contact configuration: normally open or normally
closed

e Minimum current 10mA at 5V

* Maximum current 5A at 160VAC or 5A at 30VDC
(resistive load)

Additional 3 relay boards on option.

* SPDT monostable relay, in fault position when not
supplied.

e Minimum current 10mA at 5V

* Maximum current 5A at 160VAC or 5A at 30VDC
(resistive load)

Input (setpoint) and output (feedback) signals are fully

isolated from each other

Signal configurations (selectable):

e Input signal: 4-20 mA - output signal : 4-20mA

* Input signal: 0-20 mA - output signal : 0-20mA

e Input signal: 0-10 V - output signal : 0-20mA (0-10V
with an external resistor)

Analogue inputs

e in current; impedance of 160 Ohms

* in voltage: impedance of 11 KOhms

Analogue outputs:

e in current: maximum acceptable load of 750 Ohms
at 24 VDC supply

* In voltage: minimum acceptable load of 50 KOhms
(with @ shunt resistor of 500 Ohms)

Proportional position (0/4-20 mA) and torque (4-20

mA) feedback board

Analogue outputs:

e in current: maximum acceptable load of 750 Ohms
at 24 VDC supply

e In voltage: minimum acceptable load of 50 KOhms
(with a shunt resistor of 500 Ohms)

Allows to use the display and update the open and
closed position information (through the signaling
relays or via fieldbus or via Transmitter option) in case
of lack of power supply

Commandes par

e tension : 10 @ 250 V CC/CA (courant : 10 mA at 24V)

e contacts secs (utilise I'alimentation 24 VCC interne de
[INTELLI+®)
Signal de commande isolé par opto-coupleurs
Impulsion de commande de durée minimum : 100ms
Délai de changement de sens de rotation : 200ms
(réglable en usine entre 50 et 500 ms)

Un écran LCD fournit une information continue
de position, y compris en cas de coupure de
I'alimentation de puissance avec alimentation de
secours 24VCC ou un batterie optionnelle

En standard, le contréle INTELLI+® est intégré au
servomoteur.

En option, il est possible de proposer un boitier
de commande séparé (distance maximum du
servomoteur ; 50m).

Pour protéger I'électronique: la partie controle
du servomoteur est complétement isolée du
compartiment de connexion.

Commande du moteur par contacteurs inverseurs
(électromécanique pour Tout ou Rien Classe A /
Positionnement: Classe B /Réqulation Classe IIl)

24VDC en standard. 48VDC en option.

4 relais : chaque information peut étre sélectionnée

parmi 23 informations disponibles

 Configuration du contact : normalement ouvert ou
normalement fermé,

e Courant minimum: 10 mA a5V

 Courant maximum:5A a 160 VCRou 5A ¢ 30
VCC max. (charge resistive)

Carte 3 relais supplémentaires en option.

¢ Relais monostable SPDT, relais en position défaut
lorsqu'il est non alimenté

¢ Courant minimum : 10 mA a5V

 Courant maximum:5A a 160 VCRou 5A ¢ 30
VCC max. (charge resistive)

Les signaux d'entrée (consigne) et de sortie (recopie)

sont totalement isolés.

Configurations des signaux (configurable) :

« Signal d'entrée : 4-20 mA - signal de sortie : 4-20mA

e Signal dentrée : 0-20 mA - signal de sortie : 0-20mA

* Signal d'entrée : 0-10 V - signal de sortie : 0-20mA
(0-10V avec une résistance externe)

Entrées analogiques :

* en courant ; impédance de 160 Ohms

e en tension : impédance de 11 KOhms

Sorties analogiques :

* en courant: charge maximum acceptable de 750 Ohms
0 24vCC

* en tension: charge minimum acceptable de 50 kOhms
(avec un shunt résistif de 500 Ohms)

Carte de recopie de position (0/4-20 mA) et couple

(4-20 mA).

Sorties analogiques :

e en courant : charge acceptable maximum de 750
Ohms en alimentation 24V CC

e en tension : charge acceptable minimum de 50
kOhms (avec un shunt résistif de 500 Ohms)

Permet d'utiliser I'écran et d'actualiser les
informations vanne ouverte et fermée (via les relais
de signalisation ou via le bus de terrain ou via

I'option transmetteur) en cas de perte d'alimentation

électrique )

'@\ BERNARD® 4 rue dArsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France
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Non-Intrusifs. \

Ql(ljr(]]_clpjgutz‘rvgettimgs and parameters are stored Toutklesdrég\ages et pGer\eEtEePS%I\?ervomolteu‘r sont
. . . stockés dans une mémoire nonvolatile.
Settings in a non-volatile EEPROM memory. Protection by Réglage possible via la commande locale, la ligison
9 password reglage p L ‘
Reglages deustqble via Local contro\; Infrared link or Bluetooth Q;igig? Sﬂu é%rqar:is\?emas‘gstsgctgri(tee’m l(éﬂit(\]?g(;ﬁour
Egﬂogt;gﬂ;ﬂsﬁggfg %Jomﬁllw;gh level of security, Bluetooth Bluetooth a une portée limitée a 10 m).
g ‘ Protection par mot de passe
o . L'INTELLI+® peut étre entierement configuré via les
®
Local settings EES lsngeEc%‘rg con be fully set via its local display sélecteurs et I'affichage sur le servomoteur, sans
. - . aucun autre outil de réglage
m Commandes locales Does not require any SDEC\fIC setting tool Sélecteur Local/OFF/Remote peut &tre consigné par
4 Local/Off/Remote selector is padloackable
2 cadenas
E o [NTELLISOFT CD-ROM for laptop PC. e CD-ROM INTELLISOFT pour PC portable
w : e Infrared module to connect to the the laptop (USB) * Module infrarouge pour connecter un PC (USB) au
®
INTELLI+CKIR(EES. to the actuator servomoteur
¢ USB cable (2 meters length max.) e Cable USB (2 metres de long maximum)
R . . .  Protection : IP65 (option: ATEX 112G EEx ia 1ICT4)
. Et!%tcelftrggsltzéa (ZOEDUSQ'C%LEQEG EExialiCT4) ¢ Résistance aux chocs : 1,2m sur du béton
* Communication: with Intelli+: infrared link (40 cm : (Cdci)gggq@?et‘% JC?T\}/%GIDJHEUL#JYS:é"iggggﬁr%ge
INTELLI+® POCKET maximum distance) or bluetooth (up to 10m) / with m max,) / avec PC : bluetooth, IRDA, Wifi (802.11b)
(option) PC: bluetooth, IRDA, Wifi (802.11b) as a standard commé <tandard ‘ ' ' '
o Optiomql usB StGUOﬂ‘ . « Station USB en option
: gfﬁgtgg@%?g%m@g?gﬁlﬁ%%e 2005 ¢ Systeme d'exploitation : Windows Mobile 2005
g « 64Mo RAM + 256Mo carte de stockage
STX actuators comply with: Les servomoteurs sont STX conformes @
) e directive 2004/108/EC Electromagnetic e |g directive 2004/108/EC Compatibilité
g compatibility électromagnétique
=9 i ; e directive 2006/95/€C Low voltage e la directive 2006/95/EC Basse tension
&2 g?rr:gli"(’]::e WIERES * the following harmonised standards: EN 61000- * gux normes harmonisées suivantes : Norme
=5 Conformitalans 6-4: Generic emissions standard for industrial générique émission - Environnement industriel EN
g & directiveclin environments; EN 61000-6-2: Generic immunity 61000-6-4 ; Norme générique immunité standard -
; =) standard for industrial environments; Environnement industriel EN 61000-6-2 ; Machines
=) EMN 60034-1: Rotating electrical machines; EN électriques tournantes EN 60034-1; Degrés de
=2 60529: Degrees of protection provided protection fournis par les enveloppes (code IP) EN
k by enclosures (IP ratings code) 60529

Te.: +33 ()1 34 07 71 00 - Fax: +33 (0)1 34 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - wwuw.bernardcontrols.com  §
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Profibus DPV1 (option)

* PROFIBUS-DPV1 - RS 485

* Boud rate: 9.6 kbit/s up to 1.5 Mbit/s (autodetection)

¢ Communication protocol: PROFIBUS DPV1 slave-
cyclic & acyclic

* Type of connection: single line (standard) or
redundant line (option)

 (Cable specification: Profibus certified cable only

e Line connection without repeater

- Actuators per line; 31 max.

- Line length: 1.2 km max. (0.75 mi)

e Line connection with repeaters

- Number of repeaters per line: 9 max

- 30 actuators and 1 Km max. per segment .

- Number of actuators per line with repeater: 124
maximum

- Line length with 9 repeaters: 10.2 km max. (6.2 mi)

* Scan speed (30 units & 1.2 km): 0.1s (at a boud rate
of 93.75 Kbit/s)

* Power supply: internal and isolated via INTELLI+®,
24VCC emergency power supply to refresh Open/
Close position information in case of loss of electric
supply

» Technical approval: operability approved by PNO
(Profibus Nutzer Organisation)

s * MODBUS RTU - RS 485
-4 * MODBUS RTU - RS 485 e Support de transmission médium : 1 paire de cables
® * Transmission medium: 1 shielded pair cable blindés
; ¢ Functions: Half Duplex, asynchronous mode, e Fonctions : Half Duplex, mode asynchrone, multi-
o . multidrop points
vy Modbus(CEEEUy  Baud rate: 1.2k to 115 Kbit/s « Vitesse de transfert : 1.2k & 115Kbit/s
o e Format: 8 data bits, 1 stop bit, no parity e Format : 8 bits de données, 1 bit stop, pas de parité
A ¢ Communication protocol: Modbus (slave) e Protocole de communication : Modbus (esclave)
= * Modbus address: configurable by the actuator menu | e Adresse Modbus : configurable par le menu du
9 servomoteur
w « Vitesse H1 = 31.25 kBit/s
‘ * Entierement compatible avec les normes de bus de
* Hi speed = 31.25kBit/s terrain 1EC 61158
e Fully compliant with fieldbus standard IEC 61158 « Couche phusiaue : IEC 61158-2. 2 cables de
« Physical layer: IEC 61158-2, 2 wires communication Commuﬂ'fcé‘noqﬂ ' '
* Current consumption: 20mfA * Consommation de courant : 20 mA
* Operating voltage: 9 to 32 VDC * Tension de Fonctionnemenf 19032 VCC
* Cable specification: Tupe A (for example: 3076F « Spédifications de cable * b ‘ A e 3076F
i | Belden) pécifications de cable : type A (par exemple :
Foundation Fieldbus « Line connection Belden)
(option) - Actuators per line without repeater: 31 max * Connexion de ”gﬂe L
- Line length without repeater: 1.9 km max. (1.2 mi) ) Eervomotedur? par ligne sans repgt]eglr(. 31 mox]. > mi
- Number of repeaters per line; 4 max. ) Domggeu(rj € Igne sans feﬁet69f4 :Skm max. (1. mi)
- Maximum number of actuators and line length i ﬂombre c repeteucrjs pariigne : max‘l q
depends on consumption available ) I o dﬂ? meéwm?rg ‘e servomoteutlrs eélomgulg‘ur €
e Technical approval: Foundation tested. Several DCS . IFlgpﬂ;obec?ggn %Qchmeiqge@g;ggw\?élggr E%?Q'dbis
manufacturer operability checked. Foundation. Interopérabilité vérifée avec plusieurs
fabricants de DCS
* Interface : HART, courant 4-20mA modulation FSK
e Interface: HART, 4-20mA current, FSK modulation o \/itesse de transfert: 1.2 kbit/s
e Transfer speed: 1.2 kbit/s e Protocole : HART révision 7.4
 Protocol: HART 7.4 ¢ Impédance : 250 Ohm
¢ Impedance: 250 Ohms e Consommation de courant : Interne par le
HART (option) ¢ Power consumption: Internal by Intelli+ transformer, transformateur Intelli+, alimentation externe pour la
External power supply for 4-20mA loop only boucle 4-20mA uniquement
 Actuator configuration: Available through EDD file » Configuration du servomoteur : Disponible via fichier
¢ Connection line; Point-to-Point or Multi-drop EDD
e Technical approval: approved by Hart Communication | ¢ Connexion de ligne : Point-a-Point ou Multi-drop
Foundation * Approbation technique : approuvé par Hart
Communication Foundation
* Heating resistor (6W max) e Résistance de chauffage ( 6W max)
a0 * Position feed-back (current loop) * Recopie de position par boucle de courant
o . e Torque feed-back (current loop)  Recopie de couple par boucle de courant
N Option INTELLIE * Fieldbus interface * Interface bus de terrain
o ¢ Signaling continuity e Continuité de signalisation
k ¢ 3 gdditionnal signaling relays * 3 relais de signalisation additionnels )

* PROFIBUS-DP esclave - RS 485 \

* Vitesse de transfert : 9.6 kbit/s jusqu'a 1.5 Mbit/s
(auto détection)

* Protocole de communication : PROFIBUS DP-V1
esclave-cyclique et acyclique

e Type de connexion : simple (standard) ou redondant
(option)

* Spécification de cable : exclusivement le cdble
Profibus certifié

« Connexion sans répéteur :

- Nombre de servomoteurs par ligne : 31 max.

- Longueur de ligne : 1.2km max. (0.75mi)

e Connexion avec répéteurs

- Nombre de répéteurs par ligne : 9 max.

- 30 servomoteurs et 1km maximum entre deux
répéteurs

- Nombre de servomoteurs par ligne avec répéteurs :
124 maximum

- Longueur de ligne : 10,2 km max. (6.2 mi) avec 9
répéteurs

* \/itesse de balayage (30 unités & 1.2 km) : O.1s (bus
0 93.75 Kbit/s)

e \/itesse de transfert : 9.6 kbit/s jusqu'a 1.5 Mbit/s

e Alimentation : interne par le transformateur
INTELLI+®, alimentation externe 24VCC de secours
pour raffraichir les informations de position ouvert/
fermé en cas de perte d'alimentation électrique

* Approbation technique : inter-opérabilité testée par
le PNO (Profibus Nutzer Organisation)

\
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TECHNICAL

SPECIFICATIONS

SPECIFICATIONS
TECHNIQUES

GENERAL

ENCLOSURE - PROTECTION

Description

Torque range
Gamme de couples

Type of service
Type de
fonctionnement

Casing
Enveloppe

External Protection
Peinture - Protection
Exterieur

Etanchéité
Weatherproof

Explosionproof European
Standard ATEX Directive
CENELEC Standard
INERIS

Certificat Antidéflagrant
Norme Europe, Directive
ATEX, Norme CENELEC
Certificat INERIS

Explosionproof
International Standard
1€EC Ex

Antidéflagrant Norme
International

1EC Ex

Ambient temperature
range ATEX and IEC Ex
Température ambiante
de fonctionnement
ATEX et IEC Ex

Explosionproof
Canadian and US
Standard NEC/CEC
500/505 Standard
C.S.A. and FM Certificat
Antidéflagrant Norme
Canada et US

Norme NEC/CEC
500/505

Certificat C.S.A. et FM

Vibration resistance
Résistance aux
vibrations

STX SWITCH actuators include motor with thermal
protection, gear case, emergency handwheel,
connection box, travel limit switches, torque
switches and output drive.

Wide range of number of turns: 2 to 1080 turns

e Direct: 24 to 2200 Nim
e With Gearbox : up to 81,000 Nm

Adapted to process requirements:

¢ On-Off : Class A actuators complying with EN15714-2
and improved endurance Class A+ actuators

¢ Inching/Positioning: Class B actuators complying
with EN15714-2 and improved endurance Class B+
actuators

» Modulating: Class Il actuators with higher duty
performance and specification of additional
performance criteria
compared to EN15714-2 Class C basic design
requirements

* Aluminium die casting
e Cover fastened by captive and stainless screws

e Type : polyurethane coating in standard
Protection:

- Standard: C3 according to ISO 12944

- Option : highly corrosive conditions: C5M
e Color: RAL 5002 Blue

Other possibilites on request

* [P68 - 10m /96h

ATEX Directive 2014/34/UE - CENELEC EN 60079-0,
EN60073-1, EN61241-0, ENG1241-1 standards

As standard: EX db I B T4 (option TS5 or T6) and Ex th
I1IC T135°C (option T100°C, T85°C)

On request; EX db Il C T4 (option T5 or T6)

IEC Ex - standard IEC 60073-0, IEC60079-1, IECE1241-0,
IEC61241-1 standards

As standard: EX db I B T4 (option T5 or T6) and Ex tb
I1IC T135°C (option T100°C, T85°C)

On request: EX db Il C T4 (option T5 or T6)

Actuator Marking

* Gas

IBT4Gb:-20.+70°C/-4 .. +158°F

1B T4 Cb:-60..+70°C/-76 .+158°F (option)

IIBT5 (ouT6)Gb:-20.+60°C/ -4 . +140°F

[IB TS5 (ou T6) Gb: -60 .+60°C /-76 ..+140°F (option)
IC T4 (T50uTB) Gb: -20..+60°C /-4 ..+140°F

[IC T4 (TS5 ouTB) Gb : -60 ..+60°C / -76 ..+140°F (option)
eDust

MCT135°C:-20..+70°C/ -4 .. +158°F

NCT135°C: -60 ..+70°C/ -76 ..+158°F (option)

IIC T100°C (ou T85°C) : -20 ..+60°C/ -4 .+140°F

[1IC T100°C (ou T85°C) : -60 ..+60°C / -76 ..+140°F

NEMA 7 - NEMA S enclosure

C2¢2-2, ULbn07s, FM3600, FM3611 and FM3615
standards

Class I Group C, D div 1&2 (option Group B)- Class Il Group
£ F Gdivige

1g (9.8 m/s?) at 10-500 Hz.
(Contact our sales teams for higher vibration
levels).

Les servomoteurs STX version SWITCH
comprennent un moteur avec protection thermique,
chaine cinématique, commande manuelle, boitier de
connexion, contacts de fin de course et de limiteurs
d'effort.

Large plage de nombre de tours : 2 & 1080 tours

e Direct: 24 0 2200 Nm
e Combi: jusqu'a 81,000 Nm

Adapté aux spécifications du process:

* Tout ou Rien: Servomoteurs Classe A conformes @
la norme EN15714-2 et servomoteurs Classe A+
avec une endurance /durée de vie prolongée.

e Positionnement pas a pas: Servomoteurs Classe B
conformes @ lo norme EN15714-¢2 et servomoteurs
Classe B+ avec une endurance /durée de vie
prolongée.

¢ Réqulation: Classe Il qui offre des performances
de fonctionnement supérieures et des criteres
de performance supplémentaires par rapport a la
Classe C de la norme ENT5714-2

* Carter en aluminium
* Fixations du couvercle par vis imperdables en inox

e Type: peinture polyuréthane en standard
Protection:

- Standard: (3 selon 1SO 12944

- Option: Ambiance fortement corrosive : C5M
e Couleur: RAL 5002 bleu

Autres options sur demande

* |P68 - 10m / 96h

Directive ATEX 2014/34/UE - Normes CENELEC EN
60079-0, EN60079-1, ENG1241-0, EN61241-1

En standard : EX db Il B T4 (option T5 ou T6) et Ex tb
I1IC T135°C (option T100°C, T85°C)

Sur demande : EX db Il C T4 (option T5 ou T6)

IEC Ex - Normes IEC 60079-0, IEC60079-1, IEC61241-0,
IECET 241-1

En standard : EX db Il B T4 (option T5 ou T6) et Ex tb
IIIC T135°C (option T100°C, T85°C)

Sur demande : EX db Il C T4 (option T5 ou T6)

Marquage servomoteur

e (az

IIBT4 Gb:-20.+70°C/ -4 .. +158°F

IIB T4 Gb:-60..+70°C/-76 .+158°F (option)

IIB TS5 (ou T6) Gb: -20 ..+60°C / -4 . +140°F

IIB T5 (ou T6) Gb: -60 ..+60°C /-76 ..+140°F (option)
IIC T4 (T5 0uT6) Gb : -20 ..+60°C / -4 .. +140°F

IIC T4 (T5 ouT6) Gb: -60 ..+60°C / -76 ..+140°F (option)
e Poussieres

NC T135°C: -20 .+70°C/ -4 . +158°F

IIC T135°C: -60 ..+70°C / -76 ..+158°F (option)

IIIC T100°C (ou T85°C) : -20 ..+60°C/ -4 . +140°F

IIIC T100°C (ou T85°C) : -60 ..+60°C / -76 ..+140°F

Protection NEMA 7 - NEMA 9

Normes C22-2, ULB007S, FM3600, FM3611 et FM3615
(Classe | Groupe C, D div 1&2 (option Groupe B)- Classe |l
Groupe E, F, G div 162

19 (9.8 m/s?) & 10-500 Hz.

(Pour des niveaux de vibration supérieurs, contacter
notre service commercial) )
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POSITION & TORQUE
SENSORS

CONTROLS

Conduit entries
Entrées de cdbles

Travel limit systems
Systeme de fin de
course

Torque limiting system
Systeme de limitation
de couple

Visual position
indication

Indicateur de position
Double sealing

protection
Double-étanchéité

Power circuit
Circuit d'alimentation

LIJ ( e TENV design (Totally-enclosed, not ventilated) ¢ Moteur asynchrone mono ou triphasé de Conteptm
3-phase or single-phase asynchronous motor, TENV (totalement clos, non ventilé), isolation classe
l: Motor technology class F insulation with integrated thermal overload F avec protection thermique intégrée contre les
Technologie moteur protection. surcharges.
3 * TENV DC motors with 2-wire connection available e Moteur @ courant continu TENV @ 2 cables de
w for some references branchement disponible pour certaines références.
o — nO: ¢ Tout ou Rien (conforme ¢ la norme EN15714-2
L0 5 ¢ On/Off operation (compluing with EN15714-2 Classe A) & Positionnement pas @ pas (conforme ¢
E = Class A) and Inching/Positioning (complying with la norme EN15714-2 Classe B): facteur de marche
Motor duty rating EN15714-2 Class B): S4-30% motor duty rating. Up S4-30% jusqu'a 360 démarrages par heure en pic
o Facteur de to 360 starts per hour at peak of operation. de fonctionnement
(& fonctionnement moteur ¢ BC Modulating Class Il (complying with EN15714- 2 | e Régulation Classe Il (conforme @ la norme
w Class C) : S4-50% motor duty rating. Up to 1 200 EN15714-2 Classe C): facteur de marche S4-50%
starts per hour at peak of operation. jusqu'a 1200 démarrages par heure en pic de
>< fonctionnement
E Geu’[ des_igl"l l * Reduction by largely sized worm & wheel gear type rﬁg‘iﬁ#gﬂggﬁgn\gééﬂﬂézgm et rove dentee
Chaine cinématique * The gears are mechanically self-locking « Chafne cinématique mécaniquement irréversible
g S Handwheel which does not rotate during motor \/olant ne tournant pas lors du fonctionnement du
o E operation. . , moteur. i ) '
—— o ¢ Qutomatic switch between manual and electrical ¢ Passage d'un mode a l'autre (manuel - électrique)
dhed = Manual emergency operation without clutch release lever. Priority to automatique sans levier de débrayage. Commande
(w ] &  operation electric drive. électrique prioritaire.
(&) &  commande manuelle e Manual control gear ratios: STX6 1:.9 - STX10/ e Mécaniques commande manuelle : STX6 1.9 -
— = STX20/STX40 1.2 - STX61 114 -STX100 1.7- STX10/STX20/STX40 1.2 - STX61 1:4 -STX100
" — "] STX140 1.9 - STX175/STX220 1:31 1:7- STX140 1:.9 - STX175/STX220 1:31
(= E * Maximum rim force to apply conform to EN 12570 e Force a appliquer conforme a la norme EN 12570
8 o] Output flange A . . A
E Bride de/soitiB ctuator flanges comply with ISO 5210. Les brides sont conformes @ la norme 1SO 5210.
(V4]
— . . ’ .~ Les servomoteurs sont lubrifiés pour toute Ia
o e cctutrs e OrCed o e POSWCE R | i o v rodt e erntcucune
() ' maintenance spécifique.
'E Actuators can operate on a wide variety of power Les servomoteurs acceptent une trés large gamme
supplies: d'alimentations :
L c E'I)iﬁz:lizll:aingélectri v single-phase or 3-phase, DC, e monophasé ou triphasé, courant continu,
O ze q * up to 690 V (depending on version), * jusqu'a 690 Volts suivant version,
IC_J SE « 50 or 60 Hz « 50 0U 60 Hz
G & Terminal compartment =« Ring tongue terminals e Par cosses ¢ oeillet
§ E Connexions électriques * Internal and external ground rod * Bornes masse interne et externe
wv

e (Cable glands supplied as an option
e 2 for signalling : 1" NPT
e | for motor supply : 1"1/2 NPT

* Position: movement reading on output shaft.

¢ 4 SPDT switches as standard (2 for Open, 2 for
Close); 160VAC-16A/48VDC-2.5Amax (resistive
load)

* Torque: Direct measurment transmitted torque.

* The torque limiting system is calibrated in factory
to customer's choice. It remains ajustable.

e 2 switches as standard (1 in opening and 1in
closing); SPDT ; 160VAC-16A/48VDC-2.5A under
resistive load

* Ajustable torque from 40 to 100% of max torque

A dial type window provides continuous position
indication.

Protection of the electronics: the control compartment
of the actuator is fully isolated from the wiring
compartment

Motor reversing starters (electromechanical controls
for On-Off Class A / Inching-Positioning Class B /
Modulating Class Ill)

« Presse étoupes fournis en option
¢ 2 pour la signalisation : 1" NPT
e | pour l'alimentation moteur : 1"1/2 NPT

¢ Contacts de fin de course actionnés par bloc de
cames ajustables

* 4 contacts SPDT en standard (2 en ouverture et 2
en fermeture) ; 160VCA-16A/
48V(CC-2.5A (charge résistive)

e Couple : Mesure directe du couple transmis.

e e systeme limiteur d'effort est calibré en usine au
couple chaisi par le client et reste modifiable

¢ 2 contacts en standard (1 en ouverture
et 1 en fermeture) ; SPDT ; 160VCA-16A/
48VCC-2.5A (charge résistive)

¢ Couple reglable de 40 a 100% du couple maximum

Un cadran indigue la position en continu.

Pour protéger I'électronique: la partie controle
du servomoteur est completement isolée du
compartiment de connexion.

Commande du moteur par contacteurs inverseurs
(électromécanique pour Tout ou Rien Classe A/
Positionnement: Classe B /Régulation Classe lI) )

'@\ BERNARD® 4 rue dArsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France
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( A
o
€ Local settings : Sélecteur Local/Off/Remote peut étre consigné par
F  Commandes locales Local/Off/Remote selector is padlockable cadenas
]
STX actuators comply with: Les servomoteurs STX sont conformes @
) o directive 2004/108/€C Electromagnetic e |a directive 2004/108/EC Compatibilité
g compatibility électromagnétique
- . ; * directive 2006/95/EC Low voltage * |a directive 2006/95/EC Basse tension
2 S?g&li"(’]g:e WIEE * the following harmonised standards: EMN 61000- * Qux normes harmonisées suivantes : Norme
=5 Conformitati 6-4: Generic emissions standard for industrial générique émission - Environnement industriel EN
°o‘ & directives CE environments; EN 61000-6-2; Generic immunity 61000-6-4 ; Norme générique immunité standard -
E =) standard for industrial environments; Environnement industriel EN 61000-6-2 ; Machines
o EMN 60034-1: Rotating electrical machines; EN électriques tournantes EN 60034-1; Degrés de
= 60529: Degrees of protection provided protection fournis par les enveloppes (code IP) EN
by enclosures (IP ratings code) 60529
« SPDT limit switches (250VAC-16A max / 48VDC-25A) | ° i%”vtggzﬁgg)e course SPOT (250VCR-16R max /
v * DPDT limit switches (Z50VAC-T6A mox / 48VDC- « Contacts fin de course DPDT (250VCA-16A max /
S optionsSUlE « Bt DPOT it suitches (250VAC-16R mox / 4BVCC-4R)
= P « Contacts fin de course DPDT supplémentaires.
S 48VDC- 4Amoax) (250VCA-2A max / 48VCC-4A)
* Single track potentiometer 1 kOhm (other volues « Potentiometre simple piste 1 kOhm (autres valeurs
on request). Max 0.3W

sur demande). Max 0.3W )
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Performances
Caracteristiques

Explosionproof
Multiturn Actuators
STXRange

Servomoteurs Multitours
Antidéflagrants

Gamme STX
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1x230V 50Hz On - Off & Inching/Positioning

Duty & Mod, Classification S4-30% Motor / Moteur S4-30%
Max Output Inching / Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque Speed Positioning rated rated start
Nm rpm kW %
Vitesse Tout ou |Positionnement| Puissance | Vi Courant | Cos [Rendement
sortie i pas a pas i démarrage
tr/min
60 STX6 26 FO7/F10 A/A+ B/B+ 0. 1500 2,5 4 09 39
60 51 A/A+ - 04 3000 35 10 0,99 50
100 STX10 16 F10 A/A+ B/B+ 04 1500 4 9 09 4]
100 23 A/A+ B/B+ 04 1500 4 9 09 41
65 46 A/A+ - 04 3000 3,5 10 0,99 50
75 61 A/A+ B/B+ 03 1500 3,5 15 09 41
35 92 A/A+ - 04 3000 3,5 10 099 50
180 STX20 16 F10 (F14) A/A+ B/B+ 03 1500 3,5 15 09 4]
135 23 A/A+ B/B+ 03 1500 3,5 15 09 41
75 61 A/A+ B/B+ 0,3 1500 35 15 09 4]
185 STX-6+SB-VOM 16 F14 A/A+ - 04 3000 4 10 0,99 50
kZBS STX20+SB-VOM 19 F14 A/A+ B/B+ 0,3 1500 4 15 09 4] )

1x115V 60Hz On - Off & Inching/Positioning
S4-30% Motor / Moteur S4-30%

Max Flange | On - Off | Inching/ Posi- | Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque tioning ruted rated start
rpm A %
Vitesse Bride Tout ou |Positionnement|Puissance| Vitesse | Courant | Courant Rendement
sortie Rien pas a pas nominal | démarrage
tr/min tr/min A %

60 STX6 3] FO7/F10 AR+ B/B+ 1800 4 17 09 48
60 61 AR+ - 0,37 3600 n 37 0,94 El
100 STX10 19 F10 AR+ B/B+ 036 1800 6 19 09 57
70 28 A/A+ B/B+ 036 1800 6 19 09 57
65 55 A/A+ - 037 3600 n 37 094 3]
90 73 AR+ B/B+ 037 1800 75 43 09 63
200 STX20 19 F10 (F14) A/A+ B/B+ 037 1800 75 43 09 63
175 28 A/A+ B/B+ 037 1800 75 43 09 63
100 73 AR+ B/B+ 037 1800 75 43 09 63
185  STX-6+SB-VOM 19 F14 AR+ - 04 3600 n 37 0,94 3]
\ 310 STX20+SB-VOM 22 F14 AR+ B/B+ 04 1800 8 43 09 63 )
4 Flange Maximum thrust \
Bride Poussée maximale
E?g :i 28 888 R Maximum admissible thrust value according to the ISO 5210 standard
Fl2 => 70 000 N for a form A coupling and in function of the type of flange used.
Fl4  => 100 000 N
Fie => 150 000 N Valeur de poussée maximum admissible en fonction de la bride pour
Fe5  => 200000 N un accouplement de forme A selon la norme 1S05210
F30 => 325000N
F35 => 700000 N

\_ F40 =>  1100000N )

4 rue dArsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France A @\ BERNARD®
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3x400V 50Hz On - Off & Inching/Positioning

Duty & Mod, Classification 54-30% Motor / Moteur S4-30%

Max Flange On - Off Inching / Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque Positioning rated rated start
Nm ISO kW %
Vitesse Bride Tout ou |Positionnement| Puissance | Vitesse | Courant | Courant Rendement
sortie pas a pas nominal | démarrage
tr/min ISO kw tr/min A %
01

60 STX6 26 FO7/F10 AR+ B/B+ 1500 06 1 0,55 43

60 5] AR+ - 014 3000 07 3 0,79 63

g 60 120 AR+ - 05 3000 16 5 09 53
) 100 STX10 16 F10 AR+ B/B+ 031 1500 09 4 069 70
o 100 23 AR+ B/B+ 031 1500 09 4 069 70
) 100 46 AR+ . 05 3000 16 5 09 53
R4 100 61 A/A+ B/B+ 05 1500 18 5 078 5]
‘|d-J 80 g2 R/A+ - 05 3000 16 5 09 53
— 70 120 A/A+ . 05 3000 16 5 09 53
8 200 STX20 16 FI0 (F14)  A/A+ B/B+ 05 1500 18 5 078 5]
- 200 23 AR+ B/B+ 05 1500 18 5 078 5]
8 200 30 A/A+ . 0,75 3000 23 7 07 67
200 46 AR+ . 075 3000 23 7 07 67

=~ 200 61 A/A+ B/B+ 09 1500 27 14 07 77
3 160 92 A/A+ . 15 3000 34 24 088 77
bt 160 120 A/A+ . 15 3000 34 24 088 77
c 120 190 A/A+ . 15 3000 34 24 088 77
o 400 STX40 16 F14 A/A+ B/B+ 09 1500 27 14 07 77
= 400 23 AA+ B/B+ 15 1500 37 21 082 75
B 400 30 RIA+ - 15 3000 34 24 088 77
-— 400 46 A/A+ . 14 3000 27 23 089 82
|d-J 350 61 A/A+ B/B+ 22 1500 5 27 081 76
a. 350 92 A/A+ . 22 3000 44 33 089 82
350 120 A/A+ . 22 3000 44 33 089 82

320 190 A/A+ . 3 3000 56 50 081 95

600 STX20+SB-VOM 14 F14 A/A+ ) 0,75 3000 23 7 07 67

600 19 A/A+ B/B+ 09 1500 27 14 07 77

495 28 AA+ - 15 3000 34 24 088 77

495 37 AR+ - 15 3000 34 24 088 77

600 STX61 23 F16 RIA+ B/B+ 15 1500 37 21 082 75

600 30 AR+ B/B+ 22 1500 51 27 081 76

600 46 AR+ B/B+ 3 1500 72 37 0,79 77

600 61 A/A+ . 22 3000 44 33 089 82

14 600 92 AR+ . 3 3000 56 50 081 95
500 120 AR+ . 30 3000 56 50 081 95

450 190 AR+ : 45 3000 9 82 09 80

1000 STX100 23 FI6 (F25)  A/A+ B/B+ 3 1500 72 37 0,79 77

950 30 AR+ B/B+ 3 1500 72 37 0,79 77

900 46 AR+ ; 3 3000 56 50 081 95

800 61 A/A+ 3 3000 56 50 081 95

700 g2 A/A+ . 45 3000 9 82 09 80

650 120 A/A+ . 45 3000 9 82 09 80

\ 450 190 A/A+ . 45 3000 9 82 09 80 J

Ces tableaux contiennent une sélection de modeles. En cas de couple plus élevé, de vitesse de sortie différente ou autres tensions, veuillez nous consulter.
These tables contain a selection of actuators. For higher torque values, different output speed or other voltages, please consult us.
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3x400V 50Hz On - Off & Inching/Positioning

Duty & Mod. Classification -30% Motor / Moteur S4-30%

Max Type Flange On - OFff Inching / Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque Positioning rated rated start
Nm ISO kW rpm %
Type Vitesse Bride Tout ou |Positionnement| Puissance | Vitesse | Courant | Courant Rendement
sortie pas a pas nominal | démarrage
tr/min ISO kW tr/min A %
F16 - 15 .

980 SSBT\)/(12-10;M E! A/A+ 3000 34 24 088 77
980 17 AR+ : 15 3000 34 24 088 77 7,
980  STX40+SBVIM 26 Fi6 AR+ i 22 3000 44 33 089 82 (]
1330 STX40+SBV2M 15 F20 AR+ BB+ 22 1500 5] 27 081 76 )
1330 23 A/A+ . 22 3000 44 33 089 82 =4
1330 30 AR+ - 22 3000 44 33 089 82 =
1400 STX140 23 AR+ B/B+ 4 1500 9] 52 079 80 =
1250 30 AR+ B/B+ 4 1500 9] 52 079 80 %]
1200 46 AR+ : 45 3000 9 82 09 80 Par
1100 61 AR+ : 45 3000 9 82 09 80 —
920 92 A/A+ - 45 3000 g 82 09 80 o
720 120 A/A+ . 45 3000 g 82 09 80 (w]
520 190 A/A+ . 45 3000 g 82 09 80 )
1750 ST175 36 F25 AR+ - 55 1500 12 100 074 86 ~
1750 46 AR+ - 75 1500 16 15 077 85 7,
1750 61 AR+ - 9 1500 18 135 082 87 ()]
1200 92 AR+ : 9 1500 18 135 082 87 'é
950 120 AR+ - 9 1500 18 135 082 87 o
2200 $T220 16 F30 A/A+ - 55 1500 12 100 074 86 =
2200 23 A/A+ - 55 1500 12 100 074 86 <
2200 30 A/A+ - 75 1500 16 15 077 85 o
2200 36 AR+ - 75 1500 16 15 077 85 U
2100 46 AR+ - 9 1500 18 135 082 87 Q
2200 61 AR+ - 15 1500 29 220 084 88 o
2200 92 AR+ : 15 1500 29 220 084 88
1900 120 AR+ - 15 1500 29 220 084 88
2500 STXE1+SB-V3M 12 F25 A/A+ - 22 3000 44 33 089 82
2500 18 A/A+ - 3 3000 56 50 081 95
2400 24 A/A+ - 3 3000 56 50 081 95
2160 38 AR+ - 45 3000 90 82 09 80
EE M 24 F30 AR+ - 45 3000 90 82 09 80
3360 18 A/A+ . 45 3000 90 82 09 80
3840 12 A/A+ - 3 3000 56 50 081 95
as00 AN 12 F30 AR+ - 45 3000 9 82 09 80 15
4415 18 A/A+ . 45 3000 9 82 09 80
3455 24 A/A+ . 45 3000 9 82 09 80
9800 STI75+SB-VAHM 10 F35 AR+ - 9 1500 18 135 082 87
9800 ST220+SB-V4HM 10 F35 AR+ i 15 1500 29 220 084 88
9800 15 AR+ : 15 1500 29 220 084 88
\ 2800 20 AR+ : 15 1500 29 220 084 .

FXX/FXX: double flange / double bride
FXX(FXX): ( )=option

4 rue dArsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France A @\ BERNARD®
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3x460V 60Hz On - Off & Inching/Positioning
54-30% Motor / Moteur 54-30%

Max Flange On - OFf Inching / Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque Positioning rated rated start
Nm ISO kW rpm %
Vitesse Bride Tout ou |Positionnement| Puissance | Vitesse | Courant | Courant Rendement
sortie pas a pas démarrage
tr/min (0] kW tr/min %

60 STX-6 31 FO7FI0  A/A+ B/B+ on 1800 06 1] 055 43
60 61 R/R+ - 015 3600 07 27 079 63
4 60 144 A/A+ - 055 3600 15 48 09 53
@ 100 STX10 19 F10 A/A+ B/B+ 034 1800 09 38 069 70
= 100 28 A/A+ B/B+ 034 1800 09 38 069 70
= 100 55 A/A+ - 055 3600 15 48 09 53
7 100 73 A/A+ B/B+ 055 1800 17 48 078 51
= 70 10 R/A+ - 055 3600 15 48 09 53
U 65 144 R/R+ - 055 3600 15 48 09 53
&) 200 STX20 19 FI0(F14) R/ B/B+ 055 1800 17 48 078 51
8 190 28 A/A+ B/B+ 055 1800 17 48 078 51
— 200 36 A/A+ - 083 3600 22 63 07 67
8 190 55 A/A+ - 083 3600 22 63 07 67
190 73 A/A+ B/B+ 099 1800 26 13 07 77
=~ 160 110 A/A+ - 17 3600 32 23 088 77
3 160 144 A/A+ - 17 3600 32 23 088 77
v 10 226 A/A+ - 17 3600 32 23 088 77
cC 400 STX40 19 F14 A/R+ B/B+ 099 1800 26 13 07 77
- 400 28 R/R+ B/B+ 17 1800 35 20 082 75
= 400 36 R/R+ - 17 3600 32 23 0588 77
— 400 55 A/A+ - 24 3600 42 31 089 82
,_8 320 73 A/A+ B/B+ 24 1800 49 26 081 76
— 350 10 A/A+ - 24 3600 42 31 089 82
dJ 300 144 A/A+ - 24 3600 42 31 089 82
o 300 226 A/R+ - 33 3600 53 48 081 95
590 STX20+SB-VOM 22 F14 R/R+ B/B+ 099 1800 26 13 07 77
495 34 R/R+ - 17 3600 32 23 088 77
495 44 R/R+ - 17 3600 32 23 0588 77
340 70 A/A+ - 17 3600 32 23 088 77
600 STX61 28 F16 A/A+ B/B+ 17 1800 35 20 082 75
600 36 A/A+ B/B+ 24 1800 49 26 081 76
600 55 A/R B/B+ 33 1800 68 35 079 77
600 73 A/R+ - 27 3600 50 38 081 84
600 10 A/A+ - 33 3600 53 48 081 95
500 144 R/A+ - 5 3600 86 78 09 80
16 450 226 R/R+ - 5 3600 86 78 09 80
1000 STX100 28 FI6 (F25)  A/A+ B/B+ 33 1800 68 35 079 77
950 36 A/A+ B/B+ 33 1800 68 35 079 77
900 55 A/A+ - 33 3600 53 48 081 95
800 73 A/A+ - 33 3600 53 48 081 95
700 10 A/R+ - 5 3600 86 78 090 80
650 144 A/R+ - 5 3600 86 78 090 80

\ 450 226 R/R+ - 5 3600 86 78 0,90 80 J

Ces tableaux contiennent une sélection de modeles. En cas de couple plus élevé, de vitesse de sortie différente ou autres tensions, veuillez nous consulter.
These tables contain a selection of actuators. For higher torque values, different output speed or other voltages, please consult us.
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Max

Type

3x460V 60Hz

Inching /

Power

Speed

Current

On - OfFfF & Inching/Positioning

Flange On - OFff
ISO

Current

Efficiency

torque Positioning rated rated start
Nm kW rpm %
Type Vitesse Tout ou Positionnement Vitesse | Courant | Courant Rendement

sortie pas a pas démarrage

tr/min ISO kW tr/min %
980 iy 10 F16 A/A+ B/B+ 099 1800 26 13 07 77
980 16 A/A+ 1.7 3600 3.2 23 0,88 77
980  STX40+SB-VIM 31 F16 A/A+ - 24 3600 4.2 31 0,89 82
1215 STX40+SB-V2M 18 F20 A/A+ B/B+ 24 1800 49 26 081 76
1330 28 A/A+ 24 3600 42 31 0,89 82
1140 36 A/AR+ - 24 3600 4.2 31 0,89 82
1400 STX140 28 F25 A/A+ B/B+ 44 1800 8,7 49 0,79 80
1250 36 A/A+ B/B+ 44 1800 8,7 49 0,79 80
1200 55 A/A+ 5 3600 8,6 78 09 80
1100 73 A/A+ 5 3600 8,6 78 09 80
850 110 A/A+ 5 3600 8,6 78 09 80
710 144 A/A+ 5 3600 86 78 09 80
500 226 A/A+ 5 3600 86 78 09 80
1750 ST175 43 F25 A/A+ 83 1800 16 109 0,77 85
1750 55 A/AR+ 99 1800 17 128 082 87
1750 73 A/A+ 17 1800 28 209 084 88
1300 110 A/A+ 17 1800 28 209 084 88
1000 144 A/A+ 17 1800 28 209 084 88
2200 ST220 19 F30 A/A+ 8,3 1800 16 109 0,77 85
2200 28 A/A+ 83 1800 16 109 077 85
2200 36 A/A+ 99 1800 17 128 082 87
2200 43 A/AR+ 99 1800 17 128 082 87
2200 55 A/AR+ 17 1800 28 209 084 88
2200 73 A/AR+ 17 1800 28 209 084 88
2000 110 A/AR+ 17 1800 28 209 084 88
1600 144 A/A+ 17 1800 28 209 084 88
2500 STX61+SB-V3M 15 F25 A/A+ 2,7 3600 5 38 081 84
2500 22 A/A+ 33 3600 53 48 081 95
2400 29 A/A+ 5 3600 86 78 09 80
2160 45 A/AR+ 5 3600 86 78 09 80
3840 SSQ)SSHO;I 15 F30 A/A+ 33 3600 53 48 0,81 95
3360 22 A/A+ 3600 86 78 09 80
3120 29 A/AR+ 3600 86 78 09 80
4500 Ssg)i)gHo;l 15 F30 A/A+ 5 3600 86 78 09 80
4080 22 A/A+ 5 3600 86 78 09 80
3410 29 A/A+ 5 3600 86 78 09 80
9800 ST175+SB-V4HM 12 F35 A/A+ 17 1800 28 209 084 88
9800 ST220+SB-V4HM 12 F35 A/AR+ 17 1800 28 209 084 88
9800 18 A/A+ 17 1800 28 209 0,84 88

\ 0120 24 A/A+ 17 1800 28 209 084 83 J

FXX/FXX: double flange / double bride
FXX(FXX): ( )=option

4 rue dArsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France A @\ BERNARD®
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Performances / Caractéristiques




3x440V 50Hz On - Off & Inching/Positioning
54-30% Motor / Moteur 54-30%

Max Flange On - Off Inching / Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque Positioning rated rated start
Nm ISO kW rpm %
Vitesse Bride Tout ou |Positionnement| Puissance | Vitesse | Courant | Courant Rendement
sortie pas a pas démarrage
tr/min ISO kw tr/min A %

60 STX-6 26 FO7/F10 AR+ B/B+ 012 1500 05 2 05 58
50 51 AR+ - o 3000 05 2 0,74 63
g 50 120 AR+ - 039 3000 1] 4 089 86
) 100 STX10 16 F10 AR+ B/B+ 029 1500 08 3 069 70
o 100 23 AR+ B/B+ 037 1500 1 5 069 70
) 100 46 AR+ . 039 3000 1 4 089 86
R4 100 61 AR+ B/B+ 05 1500 14 5 072 65
‘|d-J 60 g2 AR+ - 039 3000 1] 4 089 86
P 55 120 AR+ - 039 3000 1] 4 089 86
8 200 STX20 16 FI0 (F14) AR+ B/B+ 05 1500 14 5 072 65
bt 200 23 A/A+ B/B+ 05 1500 14 5 072 65
= 140 30 AR+ - 039 3000 1] 4 089 86
o 200 46 AR+ . 12 3000 23 16 083 77
=~ 170 61 AR+ B/B+ 09 1500 25 13 061 77
4 160 92 AR+ - 15 3000 3] 22 082 77
8 160 120 AR+ - 15 3000 3] 22 082 77
C 100 190 AR+ - 15 3000 3] 22 082 77
() 400 STX40 16 F14 AR+ B/B+ 09 1500 25 13 061 77
= 400 23 AR+ B/B+ 17 1500 35 22 082 76
e 400 30 AR+ - 15 3000 3] 22 082 77
,_E 400 46 AR+ - 17 3000 3 25 089 82
— 350 61 AR+ B/B+ 23 1500 5 29 078 77
g 350 92 AR+ . 23 3000 44 34 081 84
350 120 AR+ : 23 3000 44 34 081 84
280 190 AR+ : 30 3000 58 45 081 84
495  STX20+SB-VOM 28 F14 AR+ - 15 3000 3] 22 082 77
495 37 AR+ - 15 3000 3] 22 082 77
310 58 AR+ - 15 3000 3] 22 082 77
600 STX6T 23 F16 AR+ B/B+ 19 1500 4] 23 0,79 77
600 30 AR+ B/B+ 23 1500 5 29 078 77
600 46 AR+ B/B+ 31 1500 62 4 08 80
600 61 AR+ - 23 3000 44 34 081 84
580 92 AR+ - 3 3000 58 45 081 84
18 450 120 A/A+ - 3 3000 58 45 081 84
410 190 AR+ . 38 3000 7 57 088 80
1000 STX100 23 FI6 (F25)  A/A+ B/B+ 31 1500 6.2 7 08 80
950 30 AR+ B/B+ 31 1500 6.2 7 08 80
900 46 AR+ . 23 3000 44 34 08I 84
800 61 AR+ - 3 3000 58 45 08I 84
700 92 AR+ - 38 3000 7 57 088 80
600 120 AR+ : 38 3000 7 57 088 80

\ 410 190 A+ - 38 3000 7 57 088 80 J

Ces tableaux contiennent une sélection de modeles. En cas de couple plus élevé, de vitesse de sortie différente ou autres tensions, veuillez nous consulter.
These tables contain a selection of actuators. For higher torque values, different output speed or other voltages, please consult us.
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3x440V 50Hz On - Off & Inching/Positioning

Duty & Mod. Classification

S4-30% Motor / Moteur S4-30%

Max Type Flange On - OFff Inching / Power | Speed | Current | Current
torque Positioning rated rated start
Nm ISO kw
Type Vitesse Bride Tout ou |Positionnement| Puissance | Vitesse | Courant | Courant
sortie pas a pas démarrage
tr/min ISO kW tr/min
F16 - 15

Efficiency

%

Rendement

%

980 iy 13 AR+ 3000 3] 22 o082 77
980 17 AR+ 15 3000 3 22 o0 77
980 STX40+SBVIM 26 F16 AR+ 23 3000 44 % 081 84
1200 STX140 46 F25 AR+ 38 3000 7 57 088 80
100 3 AU+ 38 3000 7 57 088 80
800 92 AU+ : 38 3000 7 57 088 80
1330 STX40+SBV2M 15 F20 AR+ B/B+ 23 1500 5 29 078 77
1330 23 AR+ 23 3000 44 34 08 84
1330 30 AR+ 23 3000 44 #0884
1750 sT175 36 F25 AR+ 9 1500 17 123 08 &7
1750 46 AR+ : 9 1500 17 23 08 &7
1750 61 AU+ : 9 1500 17 23 08 87
1200 92 AU+ . 9 1500 17 123 08 87
900 120 AR+ : 9 1500 17 123 08 87
2200 ST220 16 F30 AU+ . 9 1500 17 123 08 87
2200 23 AU+ 9 1500 17 23 08 &
2200 30 AU+ 9 1500 17 123 08 ®7
2200 36 AR+ 9 1500 17 123 08 ®7
2000 46 AR+ : 9 1500 17 23 08 &7
2200 61 AU+ . 15 1500 27 200 082 88
2200 92 AU+ . 15 1500 27 200 082 88
1750 120 AU+ . 15 1500 27 200 082 88
2500 STXGI+SB-VAM 12 F25 AU+ . 23 3000 44 % 08 84
2500 18 AU+ . 3 3000 58 45 08l 84
2160 24 AU+ : 3 3000 58 45 08 84
1970 38 AR+ : 38 3000 7 57 088 80
2880 Ao 24 F30 AR+ : 38 3000 7 57 088 80
3360 18 AU+ . 38 3000 7 57 088 80
3840 12 i . 3 3000 58 45 0B 84
aso0  oENHN 9 F30 AR : 38 3000 7 57 088 80
4500 12 A+ : 38 3000 7 57 088 80
3840 18 A+ : 38 3000 7 57 088 80
9800 STI75+SB-VAHM 10 F35 A+ : 9 1500 17 23 08 &
9800 ST220+SB-VAHM 10 F35 AR+ : 5 1500 27 200 082 88
3800 15 AR+ : 5 1500 27 200 082 88
\ 500 20 AR+ : 5 1500 27 200 082 88 J

FXX/FXX: double flange / double bride
FXX(FXX): ( )=option

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France ’@
Te.: +33 ()1 34 07 71 00 - Fax: +33 (0)1 34 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - wwuw.bernardcontrols.com  §
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Performances / Caractéristiques




3x500V 50Hz On - Off & Inching/Positioning
54-309% Motor / Moteur 54-30%

Max Flange On - OFff Inching / Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque Positioning rated rated start
Nm ISO kw %
Vitesse Bride Tout ou |Positionnement| Puissance Courant Rendement
sortie pas a pas démarrage
tr/min ISO kW tr/min A %

60 STX-6 26 FO7/F10 AR+ B/B+ 015 1500 06 2 05 58
60 5] AR+ - 026 3000 06 2 094 86
g 60 120 AR+ - 05 3000 13 4 089 86
) 100 STX10 16 F10 AR+ B/B+ 031 1500 07 3 069 70
o 100 23 AR+ B/B+ 037 1500 09 4 069 70
) 100 46 AR+ . 05 3000 13 4 089 86
R4 30 61 AR+ B/B+ 0,55 1500 13 4 064 75
‘|d-J 75 92 AR+ - 05 3000 13 4 089 86
— 70 120 AR+ - 05 3000 13 4 089 86
8 200 STX20 16 FI0(F14)  A/A+ B/B+ 055 1500 13 4 064 75
- 200 23 A/A+ B/B+ 074 1500 18 g 061 77
8 200 30 AR+ - 079 3000 14 10 082 77
180 46 A/A+ . 079 3000 14 10 082 77
=~ 170 61 AR+ B/B+ 09 1500 22 il 061 77
3 160 92 AR+ : 15 3000 27 19 083 77
bt 160 120 AR+ . 15 3000 27 19 083 77
c 100 190 AR+ . 15 3000 27 19 083 77
o 400 STX40 16 Fl4 AR+ B/B+ 09 1500 22 1 061 77
= 400 23 AR+ B/B+ 14 1500 25 13 081 75
B 400 30 AR+ - 15 3000 27 19 083 77
-— 400 46 A/A+ - 16 3000 26 20 081 84
|d-J 350 61 A/A+ B/B+ 22 1500 4) 25 082 76
a. 350 92 AR+ . 22 3000 35 29 089 82
350 120 AR+ . 3 3000 51 39 08I 84
280 190 AR+ . 3 3000 51 39 08l 84
495  STX20+SB-VOM 28 F14 A/A+ : 15 3000 27 19 083 77
495 37 A/A+ . 15 3000 27 19 083 77
310 58 A/A+ : 15 3000 27 19 083 77
600 STX6T 23 F16 AA+ B/B+ 22 1500 4] 25 082 76
600 30 AR+ B/B+ 22 1500 4] 25 082 76
600 46 AA+ B/B+ 3 1500 58 33 078 77
600 61 RIA+ . 22 3000 35 29 089 82
580 92 A/A+ . 3 3000 5 39 081 84
20 450 120 A/A+ - 3 3000 51 39 081 84
450 190 A/A+ . 49 3000 8] 66 088 80
1000 STX100 23 FI6 (F25)  A/A+ B/B+ 25 1500 47 27 0,79 77
950 30 AR+ B/B+ 3 1500 58 33 0,78 77
900 46 A/A+ . 3 3000 51 39 081 84
800 61 AR+ : 3 3000 51 39 081 84
700 92 AR+ - 49 3000 8] 66 088 80
650 120 AR+ - 49 3000 8] 66 088 80
450 190 A/A+ . 49 3000 8] 66 088 80
STX20+

B0 cpriem 9 F16 AR+ B/B+ 09 1500 22 1 061 77
980 13 AR+ - 15 3000 27 19 083 77

\ 050 STX40+SB-VIM 26 F16 A/A+ ) 22 3000 35 29 089 82

Ces tableaux contiennent une sélection de modeles. En cas de couple plus élevé, de vitesse de sortie différente ou autres tensions, veuillez nous consulter.
These tables contain a selection of actuators. For higher torque values, different output speed or other voltages, please consult us.
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3x500V 50Hz On - Off & Inching/Positioning

Duty & Mod. Classification S4-30% Motor / Moteur S4-30%

Max Type Flange On - OFff Inching / Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque Positioning rated rated start
Nm ISO kw A A %
Type Vitesse Bride Tout ou |Positionnement| Puissance | Vitesse | Courant | Courant Rendement
sortie pas a pas nominal | démarrage
tr/min ISO kW tr/min A A %
F25 4

1400 STX140 23 AR+ B/B+ 1500 72 47 08 80
1250 30 AR+ B/B+ 4 1500 72 47 08 80

1200 46 AR+ : 48 3000 8] 66 088 80 7]
100 61 AR+ : 45 3000 8] 86 088 80 @

1000 92 AR+ : 45 3000 8] 86 088 80 g.
800 120 AR+ : 48 3000 8] 66 088 80 —
550 190 AR+ : 45 3000 8] 86 088 80 v
1330 STX40+SB-V2M 15 F20 AR+ B/B+ 22 1500 4] 25 082 75 v—
1330 23 AR+ : 22 3000 35 29 089 82 NT)
1330 30 AR+ : 3 3000 5 39 08 84 s/
2500 STXE1+SB-VAM 12 F25 AR+ : 22 3000 35 29 083 & o
2500 18 AR+ : 3 3000 5 39 081 84 et
2160 24 AR+ : 3 3000 5 39 081 84 =
2160 38 AR+ : 43 3000 8 86 088 80 o
320 cpam 24 F30 AU+ . 43 3000 8] 66 088 80 :
3360 18 AR+ : 43 3000 8 86 088 80 8
3840 12 AR+ : 3 3000 5 39 081 84 c
4500 opNiam 9 F30 A/A+ . 49 3000 8] 66 088 80 =
4500 12 AR+ : 43 3000 8] 86 088 80 E
\4500 18 AR+ : 45 3000 8] 66 088 80 o
U
e
[J]
o

24VDC On - OFF & Inching/Positioning
54-30% Motor / Moteur S4-30%

Max Flange Inching / Posi- | Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque tioning rated rated start
ISO kW rpm %
Vitesse Bride Tout ou |Positionnement| Puissance | Vitesse | Courant | Courant
sortie pas a pas démarrage
tr/min ISO kw tr/min 21
45 STX6 17 FO7/F10 A/A+ B/B+ 0,08 1500 48 19 1 53
45 34 A/A+ - 015 3000 10 31 1 5¢
20 80 A/A+ - 015 3000 22 31 1 5¢
100 STX10 " F10 (F14) A/A+ B/B+ 0,16 1500 13 40 1 50
80 15 A/A+ B/B+ 0,16 1500 15 40 1 50
100 31 A/A+ - 0,32 3000 68 122 1 33
40 41 A/A+ B/B+ 0,16 1500 24 40 1 50
55 61 A/A+ - 0,32 3000 80 122 1 33
50 80 A/A+ - 0,32 3000 79 122 1 33
STX10+
G4O SB-VO-1SM 6 F14 A/A+ B/B+ 016 1500 24 40 1 50 J

FXX/FXX: double flange / double bride
FXX(FXX): ( )=option

4 rue dArsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France A @\ BERNARD®
Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax: +33 (0)1 34 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com § 4 CONTROLS
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3x575V 60Hz On - Off & Inching/Positioning

Duty & Mod. Classification

Max Flange On - OFf Inching / Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque Positioning rated rated start
Nm ISO kw A A %
Vitesse Bride Tout ou |Positionnement| Puissance | Vitesse | Courant | Courant Rendement
sortie pas a pas nominal | démarrage
tr/min (0] kW tr/min A %
0.2

60 STX-6 3 FO7/F10 A/A+ B/B+ 1800 057 2 05 58
55 61 A/A+ - 02 3600 057 2 074 63
60 144 A/A+ - 06 3600 12 4 089 86
100 STX10 19 F10 A/A+ B/B+ 03 1800 07 3 069 70
100 28 A/A+ B/B+ 04 1800 08 4 069 70
100 55 AR+ - 06 3600 12 4 089 86
100 73 AR+ B/B+ 08 1800 15 5 071 76
70 110 AR+ - 06 3600 12 4 089 86
60 144 AR+ - 06 3600 12 4 089 86
190 STX20 19 F10 (F14) AR+ B/B+ 06 1800 13 4 064 75
200 28 AR+ B/B+ 08 1800 15 5 0,71 76
160 36 A/A+ - 06 3600 12 4 089 86
130 55 AR+ - 06 3600 12 4 089 86
150 73 AR+ B/B+ 1 1800 2, 10 061 77
160 10 A/A+ - 17 3600 26 18 083 77
150 144 A/A+ - 17 3600 26 18 083 77
90 226 A/A+ - 17 3600 26 18 083 77
380 STX40 19 F14 A/A+ B/B+ 1 1800 2] 10 061 77
400 28 A/A+ B/B+ 15 1800 24 12 081 75
400 36 A/A+ - 17 3600 26 18 083 77
400 55 AR+ - 24 3600 33 28 089 82
310 73 AR+ B/B+ 24 1800 39 24 082 76
350 10 AR+ - 24 3600 33 28 089 82
350 144 AR+ - 33 3600 49 37 081 84
260 226 A/A+ - 33 3600 49 37 081 84
465  STX20+SB-VOM 22 F14 A/A+ B/B+ 099 1800 2] 10 061 77
495 34 A/A+ - 17 3600 26 18 083 77
465 44 A/A+ - 17 3600 26 18 083 77
600 STX61 28 F16 A/A+ B/B+ 15 1800 24 12 081 75
600 36 A/A+ B/B+ 24 1800 39 24 082 76
600 55 AR+ B/B+ 33 1800 55 3 078 77
560 73 AR+ - 24 3600 33 28 089 82
530 110 A/A+ - 33 3600 49 37 081 84
500 144 AR+ - 54 3600 7.7 63 088 80
450 226 AR+ - 54 3600 7.7 63 088 80
900 STX100 28 F16 (F25)  A/A+ B/B+ 27 1800 44 25 079 77
950 36 AR+ B/B+ 44 1800 63 45 08 80
900 55 A/A+ - 33 3600 49 37 081 84
800 73 A/A+ - 33 3600 49 37 081 84
700 10 A/A+ - 54 3600 77 63 088 80
650 144 A/A+ - 54 3600 7.7 63 088 80
450 226 A/A+ - 54 3600 7.7 63 088 80
975 SET\>/(12-?5+M 10 F16 AR+ B/B+ 099 1800 21 10 061 77
845 8 A/A+ - 055 3600 12 4 089 86

\030  STX40+SB-VIM 21 F16 A/A+ B/B+ 24 1800 39 24 082 76 )

Ces tableaux contiennent une sélection de modeles. En cas de couple plus élevé, de vitesse de sortie différente ou autres tensions, veuillez nous consulter.
These tables contain a selection of actuators. For higher torque values, different output speed or other voltages, please consult us.
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3x575V 60Hz On - Off & Inching/Positioning

Duty & Mod. Classification S4-30% Motor / Moteur S4-30%

Max Type Flange On - OFff Inching / Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque Positioning rated rated start
Nm ISO kw A A %
Type Vitesse Bride Tout ou |Positionnement| Puissance | Vitesse | Courant | Courant Rendement
sortie pas a pas nominal |démarrage
tr/min ISO kW tr/min A A %
F25 44

1400 STX140 28 A/A+ B/B+ 1800 68 a5 08 80
1250 36 A/A+ BB+ 44 1800 68 45 08 80

1200 55 A/A+ ! 54 3600 77 63 088 80 wn
1100 73 A/A+ ! 54 3600 77 63 088 80 v

900 10 A/A+ i 54 3600 77 63 088 80 g.
720 144 A/A+ : 54 3600 77 63 088 80 —
500 226 AR+ i 54 300 77 63 088 80 v
1500 STX40+SB-V2M 14 F20 A+ i 24 3600 33 28 089 82 v—
1330 28 A+ i 24 3600 33 28 089 82 N7}
1330 36 A/A+ ! 33 3600 49 37 081 84 e
2500 STX61+SB-V3M 15 F25 A/A+ i 24 3600 33 28 089 82 o
2500 22 A/A+ : 33 3600 49 37 081 84 —
2400 29 A/A+ : 54 3600 77 63 088 80 8
2160 45 A/A+ : 54 300 77 63 088 80 =
3840 gmgg; 15 F30 AR+ ! 33 3600 49 37 081 84 n
3360 22 A/A+ ! 54 3600 77 63 088 80 8
3120 29 A/A+ ! 54 3600 77 63 088 80 cC
4500 ggﬁ;ﬁ; 1 F30 AR+ - 54 3600 77 63 0,88 80 g
4500 15 A/A+ : 54 3600 77 63 088 80 -
\ 4320 22 A/A+ i 54 3600 77 63 088 o, o
U
| =
()]
o

48VDC On - OFf & Inching/Positioning

Duty & Mod. Classification S4-30% Motor / Moteur S4-30%

Max Flange |0n - Off] Inching / [Modulating] Power | Speed | Current Current
torque rated rated start
Nm ISO kW rpm
Vitesse | Bride |Tout ou| Position- |Régulation|Puissance| Vitesse | Courant Courant
sortie Rien | nement nominal | démarrage
tr/min ISO pas a pas kW 2 3
Il

®
45 STX6 17 FO7FI0  RA+ BB+ 008 1500 28 1 1 45
45 34 AR+ . - 015 3000 52 15 1 52
20 g0 ARt - - 015 3000 11 15 1 52
100 STX10 1 FIO(F14) AR+ BB+ i 016 1500 66 20 1 50
80 15 AR+ BB i 016 1500 76 20 1 50
100 31 AR+ . . 032 3000 34 61 1 33
40 4 AR+ BB+ i 016 1500 12 20 1 50
55 61 AR+ - - 032 3000 40 61 1 33
50 80 R/A+ - - 032 3000 39 61 1 33
STX10+
640 BTSN 6 F4  AA+ BB+ . 016 1500 12 20 1 50 D

FXX/FXX: double flange / double bride
FXX(FXX): ( )=option

4 rue dArsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France A @\ BERNARD®
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1x230V 50Hz Modulating

Duty & Mod.
Classification

5$4-50% Motor / Moteur S4-50%

Max | Operating Operating | Flange Modulating Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque | torque rated rated start
kW rpm %
Régulation Courant Rendement
démarrage %
ISO

60 30 STX6 26 FO7/F10 Il 0, 1500 25 4 09 39
100 50 STX10 16 F10 Il 04 1500 4 9 09 41
100 50 23 Il 04 1500 4 9 09 41
75 30 61 Il 03 1500 35 15 09 41
180 90 STX20 16 F10 (F14) Il 03 1500 35 15 09 41
135 68 23 Il 03 1500 35 15 09 41

1x115V 60Hz Modulating

Duty & Mod.

Y S4-50% Motor / Moteur S4-50%
Classification

0n
v
=
o
S
0
"=
‘O
hed
W
o
[
o
U
~
0n
U
O
=
o
=
[
o
[~
(]
[
a

Max | Operating Operating | Flange Modulating Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque | torque rated rated start
Nm Nm kW rpm %
Couple Courant Rendement
de démarrage %
manoeuvre
Nm
60 30 STX6 31 FO7/F10 Il 0.2 1800 4 17 09 48
100 50 STX10 19 F10 Il 0,36 1800 6 19 09 57
70 35 28 Il 0,36 1800 6 19 09 57
390 36 73 Il 0,37 1800 7.5 43 09 63
200 100 STX20 19 F10 (F14) Il 0,37 1800 7.5 43 09 63
175 88 28 Il 0,37 1800 7.5 43 09 63

Ces tableaux contiennent une sélection de modeles. En cas de couple plus élevé, de vitesse de sortie différente ou autres tensions, veuillez nous consulter.
These tables contain a selection of actuators. For higher torque values, different output speed or other voltages, please consult us.
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3x400V 50Hz Modulating

S e S4-50% Motor / Moteur S4-50%
Classification

Max | Operating Operating [ Flange Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque | torque time rated rated start
Nm Nm s/90° ISO kW rpm A %
Temps Régulation Vitesse | Courant | Courant Rendemen
manceuvre nominal [ démarrage %
s/90° ISO kW tr/min A
60 30 STX6 26 FO7/F10 Il 01 1500 06 1 0,55 43
100 50 STX10 16 F10 Il 0,31 1500 09 4 0,69 70 (V4]
100 50 23 Il 0,31 1500 09 4 0,69 70 Q
100 50 61 M1l 05 1500 18 5 0,78 51 )
200 100 STX20 16 F10 (F14) Il 05 1500 18 5 0,78 51 .g
200 100 23 Il 05 1500 18 5 0,78 51 ﬁ
200 70 61 Il 09 1500 2,7 14 0,7 77 '=
400 200 STX40 16 F14 Il 09 1500 2,7 14 0,7 77 @
400 200 23 Il 15 1500 3,7 21 082 75 )
350 175 61 Il 2.2 1500 51 27 081 76 g
600 217 STX20+SB-VOM 19 F14 Il 09 1500 2,7 14 07 77 [
600 300 STX61 23 F16 Il 15 1500 3,7 21 082 75 o
600 300 30 Il 2.2 1500 51 27 081 76 o
600 300 46 Il 3 1500 7.2 37 0,79 77 =~
1000 500 STX100 23 F16 (F25) Il 3 1500 7.2 37 0,79 77 0n
950 450 30 MMl 3 1500 7.2 37 0,79 77 8
1330 665 STX40+SB-V2M 15 F20 Il 2.2 1500 51 27 081 76 cC
1400 700 STX140 23 F25 Il 4 1500 9] 5¢2 0,79 80 (-]
QZSO 600 30 Il 4 1500 91 52 0,79 80 ) E
-
o
(Tl
[
Q
(a

FXX/FXX: double flange / double bride
FXX(FXX): ( )=option
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3x460V 60Hz Modulating

Dut_u'&T qu‘ S4-50% Motor / Moteur S4-50%
Classification
Operating | Flange Modulating Power | Speed | Current | Current Efficiency
time rated rated start
s/90° ISO kW rpm A A %
Bride Régulation  |Puissance| Vitesse | Courant | Courant
nominal | démarrage
ISO kW tr/min A A
I

60 30 STX6 31 FO7/F10 01 1800 06 11 0,55 43
100 50 STX10 19 F10 Il 034 1800 09 38 069 70
100 50 28 MMl 034 1800 09 38 069 70
100 50 73 M1l 055 1800 1,7 48 0,78 51
200 100 STX20 19 F10 (F14) MMl 055 1800 17 48 078 51
190 95 28 M1l 055 1800 1,7 48 078 51
150 66 73 Il 0,99 1800 26 13 07 77
400 200 STX40 19 F14 Il 099 1800 26 13 07 77
400 200 28 Il 17 1800 35 20 082 75
320 160 73 Il 24 1800 49 26 081 76
590 205 STX20+SB-VOM 22 F14 M1l 099 1800 26 13 0,7 77
600 300 STX61 28 F16 M1l 1.7 1800 35 20 08¢ 75
600 300 36 M1l 24 1800 49 26 081 76
600 300 55 M1l 33 1800 6.8 35 079 77
1000 500 STX100 28 F16 (F25) Il 33 1800 68 35 0,79 77
950 450 36 Il 33 1800 68 35 0,79 77
STX20+
980 429 SB-V1-1SM 10 F16 Il 0.99 1800 26 13 0.7 77
1215 608 STX40+SB-V2M 18 F20 M1l 24 1800 49 26 081 76
1400 700 STX140 28 F25 Il 44 1800 8,7 49 0,79 80
QZSO 600 36 Il 44 1800 8,7 49 0,79 80 )

Ces tableaux contiennent une sélection de modeles. En cas de couple plus élevé, de vitesse de sortie différente ou autres tensions, veuillez nous consulter.
These tables contain a selection of actuators. For higher torque values, different output speed or other voltages, please consult us.
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3x440V 50Hz Modulating

DU[U.& qu' S4-50% Motor / Moteur S4-50%
Classification
Operating | Flange Modulating Power | Speed | Current | Current Efficiency
time rated rated start
s/90° ISO kW rpm A A %
Bride Régulation  |Puissance]| Vitesse | Courant | Courant
nominal | démarrage
ISO kW tr/min A A
M1l

60 30 STX6 26 FO7/F10 012 1500 05 2 05 58
100 50 STX10 16 F10 i 029 1500 08 3 069 70 (V)
100 50 23 i 037 1500 1 5 069 70 a
100 50 61 i 05 1500 14 5 072 65 )

200 100 STX20 16 F10 (F14) i 05 1500 14 5 072 65 =4
200 100 23 i 05 1500 14 5 072 65 -";"
170 59 61 i 09 1500 25 13 061 77 =
400 200 STX40 16 F14 i 09 1500 25 13 061 77 N7}
400 200 23 i 17 1500 35 22 082 76 )
350 175 61 i 23 1500 5 29 078 77 g
600 300 STX61 23 F16 i 19 1500 4] 23 079 77 —
600 300 30 i 23 1500 5 29 0,78 77 -
600 300 46 i 3] 1500 6,2 4 08 80 It
1000 500 STX100 23 FI6(F25) i 3) 1500 6,2 4 08 80 ~
950 450 30 i 3] 1500 6,2 q 08 80 8
\/330 665  STX40+SB-V2M 15 F16 i 23 1500 5 29 078 7 ) Y
c
-
€
o
U
[ =59
Q
(a1

FXX/FXX: double flange / double bride
FXX(FXX): ( )=option
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3x500V 50Hz Modulating

Dutg'&T qu' S4-50% Motor / Moteur S4-50%
Classification
Operating | Flange Modulating Power | Speed | Current | Current Efficiency
time rated rated start
s/90° ISO kW rpm A A %
Bride Régulation  |Puissance]| Vitesse | Courant | Courant
nominal | démarrage
ISO kW tr/min A A
Il

60 30 STX6 26 FO7/F10 0,15 1500 06 2 05 58
n 100 50 STX10 16 F10 Il 0,31 1500 07 3 069 70
v 100 50 23 Il 037 1500 09 4 069 70
= 90 45 61 Il 0,55 1500 13 4 0,64 75
-E- 200 100 STX20 16 F10 (F14) Il 0,55 1500 13 4 0,64 75
ﬁ 200 100 23 Il 0,74 1500 18 9 0,61 77
"— 170 59 61 Il 09 1500 2.2 1 0,61 77
N )] 400 200 STX40 16 F14 Il 09 1500 2.2 1 0,61 77
) 400 200 23 Il 14 1500 25 13 081 75
8 350 175 61 Il 2.2 1500 4] 25 082 76
[ = 600 300 STX61 23 F16 Il 2.2 1500 4] 25 08¢ 76
o 600 300 30 Il 2.2 1500 4] 25 082 76
o 600 300 46 Il 3 1500 58 33 0,78 77
=~ 1000 500 STX100 23 F16 (F25) Il 25 1500 4,7 27 079 77
3 950 450 30 Il 3 1500 58 33 0,78 77
(W) 980 384 SET\>/(12—?S+M 9 F16 Il 09 1500 2.2 1 0,61 77
S 1400 700 STX140 23 F25 Il 4 1500 7.2 47 08 80
E 1250 600 30 Il 4 1500 7.2 47 08 80
—_ QBEO 665 STX40+SB-V2M 15 F20 Il 2.2 1500 4] 25 082 76 )
o
U
(]
()]
(a

24VDC Modulating

DU[y.& qu‘ S$4-50% Motor / Moteur S4-50%
Classification
Max | Operating Operating | Flange Modulating Power | Speed | Current | Current Efficiency
torque torque time rated rated start
Nm Nm s/90° ISO kW rpm %
Bride Régulation  |Puissance| Vitesse | Courant | Courant
28 démarrage
ISO kw
Il

¢
45 23 STX6 17 FO7/F10 0,08 1500 4.8 19 1 53
100 50 STX10 11 F10 Ml 0,16 1500 13 40 1 50
80 40 15 Il 016 1500 15 40 1 50
40 20 41 Il 0,16 1500 24 40 1 50
STX10+
240 120 SB-VO-1SM 6 F14 B/B+ 016 1500 24 40 1 50

Ces tableaux contiennent une sélection de modeles. En cas de couple plus élevé, de vitesse de sortie différente ou autres tensions, veuillez nous consulter.
These tables contain a selection of actuators. For higher torque values, different output speed or other voltages, please consult us.
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3x575V 60Hz Modulating

DUty.& qu' S4-50% Motor / Moteur S4-50%
Classification
Operating | Flange Modulating Power | Speed | Current | Current Efficiency
time rated rated start
s/90° ISO kW rpm A %
Bride Régulation  |Puissance| Vitesse | Courant | Courant
nominal | démarrage
ISO kW tr/min A
1l 02

60 30 STX6 3 FO7/FI0 1800 057 2 05 58
100 50 STX10 19 F10 I 03 1800 07 3 069 70 wn
100 50 28 I 04 1800 08 4 069 70 v
100 50 73 I 08 1800 15 5 071 76 =
190 95 STX20 19 FI0(F14) I 06 1800 13 4 064 75 =4
200 100 28 I 08 1800 15 5 071 76 T
150 53 73 I ! 1800 2] 10 061 77 =
380 190 STX40 19 F14 I 1 1800 2] 10 061 77 NT]
400 200 28 I 15 1800 24 12 081 75 )
310 155 73 I 24 1800 39 24 082 76 g
600 300 STX61 28 F16 I 15 1800 24 12 081 75 -
600 300 36 I 24 1800 39 24 082 76 (w)
600 300 55 I 33 1800 55 3 078 77 o
900 450 STX100 28 F16 (F25) I 27 1800 44 25 079 77 ~
950 450 36 i 44 1800 68 45 08 80 wn
465 164 STX20+SBVOM 22 F14 I 099 1800 2] 10 061 77 8
975 345 s 10 F16 I 099 1800 2] 10 061 77 Cc

— (=)

980 512 STX40+SBVIM 2| F16 I 24 1800 39 24 082 76 =
1400 700 STX140 28 F25 I 44 1800 68 45 08 80 =
\J250 600 36 I 44 1800 68 45 08 S, O
| =

()]

a

48 DC Modulating

Dutg'&T qu' S4-50% Motor / Moteur S4-50%
Classification
Operating Operating | Flange Modulating Power | Speed | Current | Current
torque time rated rated start
s/90° ISO kW rpm
Bride Régulation  |Puissance]| Vitesse | Courant | Courant
démarrage 29
ISO kw
Il

¢
45 23 STX6 17 FO7/F10 008 1500 28 11 1 45
100 50 STX10 1 F10 M1l 016 1500 6,6 20 1 50
80 40 15 M1l 016 1500 76 20 1 50
40 20 41 M1l 016 1500 12 20 1 50
STX10+
240 120 SB-VO-1SM 6 F14 B/B+ 016 1500 12 20 1 50

FXX/FXX: double flange / double bride
FXX(FXX): ( )=option
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Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax: +33 (0)1 34 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com § 4 CONTROLS



Dimensional drawings
Plans d’'encombrement

All dimensions are given in mm. Toutes les dimensions sont données en mm.

Explosionproof

Multiturn Actuators
STXRange

Servomoteurs Multitours
Antidéflagrants

Gamme STX

Technical handbook - Guide technique

All data in this brochure are given for information only and are subject to change without notice.

Les données contenues dans cette brochure sont données pour information et peuvent étre modifiées sans préavis.
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Volant de commande
manuelle
Emergency Handwheel
The SWITCH version has the same dimension. , . NOTA: Plon non contractuel/No contractual Draft
Only the display is different. \/\/EI(_:]ht / Poids "1 - Lacti est dons s taille mo
. N ‘ . The octuotor is represented in its moximol size.
La version SWITCH comporte le méme dimension. 4] kg *2 - Représentation de lo douille en position fermée.
o Representotion of the socket in closed position.
Seul le cadron est différent. *3 - Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
The actuator is represented with a type A output (thrust unit) 31

4 )
Type A Type B2 Type B3

Stem acceptance (mm) 30 max. 42 max. 20
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output types according to 1SO5210, please refer to page 50.
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The SWITCH version has the same dimension. \/\/ . ht / P d NOTA: Plon non contractuel/No contractual Droft
Only the display is different. e'Q 01as *1 - L'actionneur est représenté dans sa laille maximale.
i 8 i i The actuotor is represented in its moximol size.
Lo version SWITCH FD(/TTDO[(G le méme dimension. 49 kg *2 - Représentation de lo douille en position fermée.
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed pasition.
*3 - Cote de démontage /Dimension to allow for dissassembly

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
32 The actuator is represented with a type A output (thrust unit)

4 )
Tupe A Type B2 Type B3

Stem acceptance (mm) 38 max. 42 max. 20
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output tupes according to 1SO5210, please refer to page 50.

'@\ BERNARD® 4 rue dArsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France
(@l7yy CONTROLS  Tel: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax: +33 (0)1 34 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - wwuw.bernardcontrols.com



STX20

Volant de commande
manuelle
Emergency Handwheel

Afficheur

Display B N

(Intelli+) % gz %
I/ ¢

@450

386
i

]

Raccordement
Bus de terrain
Connection
Fieldbus controls

Commande locale
h P2 Local controls

Raccordement

/ Plans d’encombrement

Bus de terrain 71 ﬁ
Connection
Fieldbus controls 225 A
613"
540 n
150 5210- F10 - —
FORME A / A FORM
Vue 'A' de la bride
“A'View of the flange
h
o & —
0
: =)
o)
. ——
@708 wny
F10=4xM10 102 c
o125 Q
40" E
. ——
The SWITCH version has the same dimension. \/\/ . h / P C| NOTA: Plon non contractuel/No contractual Draft
Only the display is different. eight o1as " - Lot est dons sa taille
i 8 i i e actuctor is represented in its moximol size.
La version SWITCH ‘COfHDOFte le méme dimension. 63 kg *2 - Représentotion de lo douille en position fermée.
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed pasition.
*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
The actuator is represented with a type A output (thrust unit) 33

4 )
Type A Type B2 Type B3

Stem acceptance (mm) 38 max. 42 max. 20
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output types according to 1SO5210, please refer to page 50.
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The SWITCH version has the same dimension. \/\/ . ht / P d NOTA: Plon non contractuel/No contractual Droft
Only the display is different. e'Q 01as *1 - L'actionneur est représenté dans sa laille maximale.
i a i i The octuotor is represented in its moximol size.
La version SWITCH gomporte le méme dimension. 75 kg *2 - Représentotion de lo douille en position fermée.
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed pasition.
*3 - Cote de démontage /Dimension to allow for dissassembly

\_ J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
The actuator is represented with a type A output (thrust unit)

4 )
Tupe A Type B2 Type B3

Stem acceptance (mm) 48 max. 60 max. 30
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output tupes according to 1SO5210, please refer to page 50.
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The SWITCH version has the same dimension. \ . NOTA: Plon non contractuel/No contractual Draft
Only the display is different. We'th / PO\dS *1 — Lacti est dons so taille moxi
i 8 i i The octuotor i ted in it imal size.
La version SWITCH comporte le méme dimension. g5 kg *2 — Représentation de 1o douille en position fermée.
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed pasition.
*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

\_ J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (boite a écrou)
The actuator is represented with a type A output (thrust unit) 35

4 )
Type A Type B2 Type B3

Stem acceptance (mm) 57.5 max. 80 max. 40
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output types according to 1SO5210, please refer to page 50.
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The SWITCH version has the same dimension.
Only the display is different.

La version SWITCH comporte le méme dimension.
Seul le cadran est différent.
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‘B View of the flange
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Weight / Poids
125 kg

NOTA: Plon non contractuel/No contractual Droft

*1 - L'actionneur est représenté dons so taille moximale.
The octuotor is represented in its moximal size.

*2 - Représentation de lo douille en position fermée.
Representation of the socket in closed paosition.

*3 - Cote de démontage /Dimension to allow for dissassembly

J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
The actuator is represented with a type A output (thrust unit)

(

Stem acceptance (mm)
Passage de tige (mm)

Type A
60,5 max.

Type B?

80 max.

Type B3
40

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output tupes according to 1SO5210, please refer to page 50.
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The SWITCH version has the same dimension. \ . NOTA: Plon non contractuel/No contractual Draft
Only the display is different. We'th / PO\dS *1 — Lacti est dons so taille
i & i i The tuotor i ted in it imol size.
Lo version SWITCH comporte le méme dimension. 149 kg *2 - Représentotion de 10 doule en posiion lermée.
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed position.
*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

\_ J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
The actuator is represented with a type A output (thrust unit) 37

4 )
Type A Type B2 Type B3

Stem acceptance (mm) 70 max. 100 max. 50
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output types according to 1SO5210, please refer to page 50.
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The SWITCH version has the same dimension. \/\/ . ht / P d NOTA: Plon non contractuel/No contractual Droft
Only the display is different. e'Q 01as *1 - L'actionneur est représenté dans sa laille maximale.
i a i i The actuotor is represented in its moximol size.
La version SWITCH gomporte le méme dimension. 295 kg *2 - Représentotion de lo douille en position fermée.
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed pasition.
*3 - Cote de démontage /Dimension to allow for dissassembly

\_ J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
38 The actuator is represented with a type A output (thrust unit)

4 )
Tupe A Type B2 Type B3

Stem acceptance (mm) 85 max. 100 max. 50
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output tupes according to 1SO5210, please refer to page 50.
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The SWITCH version has the same dimension. \/\/ . h / P C| NOTA: Plon non contractuel/No contractual Draft
Only the display is different. EIK_:] t o1as *1 — Lacti est dons so taille

i 5 i i The actuotor is represented in its moximol size.
La version SWITCH ;omporte le méme dimension. 376 kg *2 - Représentotion de lo douille en position fermée.
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed pasition.

*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
The actuator is represented with a type A output (thrust unit) 39

4 )
Type A Type B2 Type B3

Stem acceptance (mm) 90 max. 120 max. 60
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output types according to 1SO5210, please refer to page 50.
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The SWITCH version has the same dimension. weiaht / Poid ' NOTA: Plon non controctuel/No contractual Droft
Only the display is different. e'Q 01ds *1 - L'actionneur est représenté dons so taille moximale.
i I3 i i The octuotor is represented in its moximal size.
La version SWITCH FO(/TTDO[(G le méme dimension. SO kg *2 - Représentation de lo douille en position fermée.
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed position.
*3 - Cote de démontage /Dimension to allow for dissassembly

\_ J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
40 The actuator is represented with a type A output (thrust unit)

4 )
Tupe A Type B2

Stem acceptance (mm) 46 max. 38 max.
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output tupes according to 1SO5210, please refer to page 50.
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The SWITCH version has the same dimension. Weiaht / Poid NOTA: Plon non controctuel/No contractual Draft
Only the display is different. e‘lg t o1as *1 — Lacti est dons so taille
i A i i The octuotor is represented in its moximol size.
Lo version SWITCH ;Oljl‘lDOFte le méme dimension. 64 kg *2 - Represe:tu\ior: de la douille -e"-posmox': !ermleeA
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed position.
*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

\_ J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
The actuator is represented with a type A output (thrust unit) 41

4 )
Type A Type B2

Stem acceptance (mm) 46 max. 38 max.
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output types according to 1SO5210, please refer to page 50.
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The SWITCH version has the same dimension. \/\/ . ht / P d NOTA: Plon non contractuel/No contractual Droft
Only [h? display Is different. R ) ! e'g 01ds *1 - L'actionneur est représenté dons sa laille maximale.
La version SWITCH comporte le méme dimension. 87 kg . ;l:;'eosc::?;ﬂn;':sd;epl;es::‘:ie“z n 't:os'::;:m':'r:;:
. f - X
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed pasition.
*3 - Cote de démontage /Dimension to allow for dissassembly

\_ J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
42 The actuator is represented with a type A output (thrust unit)

4 )
Tupe A Type B2

Stem acceptance (mm) 55 max. 45 max.
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output tupes according to 1SO5210, please refer to page 50.
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The SWITCH version has the same dimension. \ . NOTA: Plon non contractuel/No contractual Draft
Only the display is different. We'th / PO\dS *1 — Lacti est dons so taille
i 8 i i The octuotor i ted in it imal size.
La version SWITCH comporte le méme dimension. 380 kg *2 — Représentation de 1o douille en position fermée.
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed pasition.
*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

\_ J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
The actuator is represented with a type A output (thrust unit) 43

4 )
Type A Type B2

Stem acceptance (mm) 55 max. 45 max.
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output types according to 1SO5210, please refer to page 50.
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The SWITCH version has the same dimension. weiaht / Poid NOTA: Plon non controctuel/No contractual Droft
Only the display is different. e'Q 01ds *1 - L'actionneur est représenté dons so taille moximale.
i I3 i i The octuotor is represented in its moximal size.
La version SWITCH FO(/TTDO[(G le méme dimension. 97 kg *2 - Représentation de lo douille en position fermée.
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed position.
*3 - Cote de démontage /Dimension to allow for dissassembly

\_ J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
The actuator is represented with a type A output (thrust unit)

4 )
Tupe A Type B2

Stem acceptance (mm) 62 max. 52 max.
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output tupes according to 1SO5210, please refer to page 50.
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The SWITCH version has the same dimension. \/\/ . h / P C| NOTA: Plon non contractuel/No contractual Draft
Only the display is different. EI(_:] t olds - |T.h i est dons so taille
i 5 i i e actuctor is represented in its moximol size.
La version SWITCH ;ompor[e le méme dimension. ] 2] kg *2 - Représentotion de lo douille en position fermée.
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed pasition.
*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

\_ J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
The actuator is represented with a type A output (thrust unit) 45

4 )
Type A Type B2

Stem acceptance (mm) 72 max. 60 max.
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output types according to 1SO5210, please refer to page 50.
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The SWITCH version has the same dimension.
Only the display is different.
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Standard |F30 | 8298 | 22.5° [8xM20 Depth:30 $230
Option F25| 8254 | 22.5° |8xM16 Depth:24 $200
Weight / Poids
La version SWITCH comporte le méme dimension. ]85 kg

Seul le cadran est différent.

2650

Indicateur de position
Position indicator

40%

NOTA: Plon non contractuel/No contractual Droft

*1 - L'actionneur est représenté dons so taille moximale.
The octuotor is represented in its moximal size.

*2 - Représentation de lo douille en position fermée.
Representation of the socket in closed paosition.

*3 - Cote de démontage /Dimension to allow for dissassembly

J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
The actuator is represented with a type A output (thrust unit)

(

Stem acceptance (mm)
Passage de tige (mm)

Type A
80 max.

Type B?

70 max.

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output tupes according to 1SO5210, please refer to page 50.
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The SWITCH version has the same dimension. \ . NOTA: Plon non contractuel/No contractual Draft
Only the display is different. We'th / PO\dS *1 — Lacti est dons so taille
La version SWITCH comporte le méme dimension. ]86 kg . - 'R:;'g;::?;?;'jsdfﬂl:?:‘:f“: ‘:" ":os':m""fr:::
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed position.
*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

\_ J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (boite @ écrou)
The actuator is represented with a type A output (thrust unit) 47

4 )
Type A Type B2

Stem acceptance (mm) 80 max. 70 max
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output types according to 1SO5210, please refer to page 50.
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STX140+SB-V35HM

hed
T,
325 2650 | Afficheur
‘ Display
ﬁ (Intelli+)
) o
[ =
E Roccordement
= Bus de terrain
Z
/’ \ (En option)
o ({ ) Connection
\ / Fieldbus controls
u == [9] (Optional)
©
o
c s
Raccordement B T Commande locale
w Electrique Local cantrol
- Cable entries
u A 2x17+1x171 /2
= - F ooy
©
0 ‘ E
(=] g
Option:
— Stem cover h
Capot de tige
l P ° 5 X
S 829
— 143
7)) 316
(w) ] 374
Volant de commande
c 689 manuelle
- — Emergency Handwheel
Vue A de la bride
View A of the flange
= ;
Holes
[ =
—
o
+ <
>
o

imensiona

®< R K—X\_i‘:—'%

s

oD ?D a F h | 8d2
b Standard | F35| 9356 | 22.5° |8xM30 Depth:45| 3 #6260
Option F30| 9298 | 22.5° |8xM20 Depth:30| 3 230
Option | F25| 254 | 22.5" |8xM16 Depth:24| 3 | 200

The SWITCH version has the same dimension. . . NOTA: Plon non contractuel/No contractual Droft

Only the display is different. We'ght / POldS *1 - L'actionneur est représenté dons so taille moximale.
La version SWITCH comporte le méme dimension. 283 k " - L’L:,:s‘é:?éﬂzn‘safﬁ;'?::?..‘i ;:" 't:os'::;:m':'r:;:
Seul le cadran est différent. g Representation of the socket in closed position.
*3 - Cote de démontage /Dimension to allow for dissassembly

\_ J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
48 The actuator is represented with a type A output (thrust unit)

4 )
Tupe A Type B2

Stem acceptance (mm) 95 max. 85 max.
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output tupes according to 1SO5210, please refer to page 50.
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ST175+SB-V35HM

hed
897 m
500 21000 .
Afficheur E
Display
(Intelli+) 2
Raccordement E
Bus de terrain
(En option)
Connection o
Fieldbus controls u
3 (Optional)
8 C
- Raccordement
électrique .m
CU?‘E en’t’r'\es Commande locale
2x1"+1x171/2 Local controls t
Y o
+—=| 1+ L o n
S s C
—
H n m
Option: 155 .
O 1218" ~
342 m
403 m
739 Volant de commande c
manuelle - —
Emergency Handwheel 3
Vue A de la bride c
View A of the flange |
F O
Holes
- o
° - ——
-+ 3 0n
° c
e N T,
74\/2{ —
@D a F h | d2 Q
2D
F35| 8356 | 22.5° |8xM30 Depth:45| 3 3260
F30 | 8298 | 22.5° |8xM20 Depth:30| 3 3230
The SWITCH version has the same dimension. . . NOTA: Plon non contractuel/No contractual Draft
Only the display is different. We'th / PO\dS *1 — Lacti est dons so taille
i e i i Th tuotor i ted in it imol size.
Lo version SWITCH comporte e méme dimension. 453 kg *2 - Représentotion de 10 doule en posiion lermée.
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed position.
*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

\_ J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (boite @ écrou)
The actuator is represented with a type A output (thrust unit) 49

4 )
Type A Type B2

Stem acceptance (mm) 95 max. 85 max.
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output types according to 1SO5210, please refer to page 50.
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ST175+SB-V4HM

hed
w 897
E 500 21000 N
—‘ Afficheur
m Display
(Intelli+)
D 5
E Raccordement
Bus de terrain
o (En option)
Connection
u Fieldbus controls
~ (Optional)
c 8 —_—
— - Raccordement
w électrique | AR
-~ | A Cable entries 4 S Commande locale
U <: 2x1"+1x1"1/2 / Local controls
0 o B A \
%) T E
Lo
c o s};
—
a - T
Capgtpudﬂemﬁge 155 121 8*‘
— Stem cover
342
m 403
739 Volant de commande
c manuelle
- — Emergency Handwheel
c Vue A de lao bride
. View A of the flange
U Holes
ﬂ
o °
- — N
wv + 3
c e X
Q 2D
F35| 8356 | 22.5° |8xM30 Depth:45| 3 ?260
F30 | 9298 | 22.5° |8xM20 Depth:30| 3 #230
The SWITCH version has the same dimension. weiaht / Poid NOTA: Plon non controctuel/No contractual Droft
Only the display is different. e'Q 01ds - lﬁ"acﬁonneur est représenté dons so taille moximale.
i g i i tuotor i ted in it imol size.
La version SWITCH comporte le méme dimension. 520 kg *2 - Représentation de 1o doulle en position fermée.
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed position.
*3 - Cote de démontage /Dimension to allow for dissassembly

\_ J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (bofte a écrou)
50 The actuator is represented with a type A output (thrust unit)

4 )
Tupe A Type B2

Stem acceptance (mm) 110 max. 95 max.
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output tupes according to 1SO5210, please refer to page 50.
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ST220+SB-V4HM

hed
897 21000 B )
Afficheur E
Display
(Intelli+) w
h
Raccordement © © &
Bus de terrain E
(En option)
Connection o
Fieldbus controls (W)
~ (Optional)
8 c
- Raccordement
électrique .m
CUE‘E E”ET‘IES Commande locale
2x1"+1x1"1/2 Local controls t
—
h (a 8
Option: 155 —
Stemn cover
342 n
739 L
Volant de commande [
Vue A de la bride manuelle U
View A of the flange Emergency Handwheel
F —
Holes o
,\74 60 c
N o
‘ , == 0
a 1
/ e S < | c
— — ] = !
5 ’ ! J )
“ ' E
X
‘ )9 40 Py
AN o
Anrantf a
‘7,4\\’\41..%
oD
The SWITCH version has the same dimension. \ . NOTA: Plon non contractuel/No contractual Draft
Only the display is different. We'th / PO\dS *1 — Lacti est dons so taille
i a i i The octuotor i ted in it imal size.
Lo version SWITCH comporte le méme dimension. 520 kg *2 - Représentotion de 10 doule en posiion lermée.
Seul le cadran est différent. Representotion of the socket in closed position.
*3 -~ Cote de démontage/Dimension to allow for dissossembly

\_ J

Le servomoteur est représenté avec une sortie de type forme A (boite @ écrou)
The actuator is represented with a type A output (thrust unit) 51

4 )
Type A Type B2

Stem acceptance (mm) 110 max. 95 max.
Passage de tige (mm)

Pour plus d'information sur les types de sorties selon 1SO5210, vous reporter @ la page 50.
For further information on output types according to 1SO5210, please refer to page 50.
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A FORM / FORME R

Thrust unit / Boite a écrou

With thrust acceptance
Poussée acceptée

\_ J

C FORM / FORME C

Claw coupling / Tenons

Without thrust acceptance
Poussée non acceptée

\_ J

B1/B2 FORM / FORME B1/B2

Enlarged sleeve / Grand alésage

Without thrust acceptance
Poussée non acceptée

\_ .

B3/B4 FORM / FORME B3/B4

Small sleeve / Petit alésage

Without thrust acceptance
Poussée non acceptée

\_ J
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Wiring diagrams
Schémas de cablage

Explosionproof
Multiturn Actuators
STXRange

Servomoteurs Multitours
Antidéflagrants

Gamme STX
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Merci de consulter ces spécificités techniques dans le catalogue dédié : ‘Servomoteurs SIL'
Please check the technical specifications in the dedicated catalogue : 'SIL Actuators’
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* Important : Le servomoteur certifié SIL est disponible en alimentation triphasée et propose des caractéristiques de fonctionnement différentes.

* Important : SIL certified actuator is available with a three phase power supply and have diffrent features.

\ BERNARD® 4 rue dArsonval - CS 70091 - 85505 Gonesse CEDEX France

7y CONTROLS Tel.: +33 (0) 34 07 71 00 - Fax: +33 (0)1 34 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com

e

Y 4
L



9bD|qD) ap sowayds / swoiboip bulim

m

an
0
8 [pullIB) 308UU0D jou oF Jouliayy Jojon HDH
— buipjoy jlas [9oubd> o) Jnajyow m:U.:t;MLF Yyl nT
_ \r,mwt ‘om_ g 9uJoq D| J4opiooops sod su o
T uaiuIbwWoIND,| Jawuddns Jnog :ajoN dsuliojsupd| n
e oro | abpjjon Aq dndjowiogsund] L eo
03U0D J0) UORIBULOY
! Jorauey 108 pubuno) dos S mo
. W Inod ‘SjusWspI0900Y uc.\\mcm\m y g
5 uoljosi|oubls
9 | uonouny Apips (s3 8AsIyoD
= 100300 Aq josU0D buiusd, y fiddne 85D,
] 1uadQ 0} 2/qoI0AD 39 [joYS A Ud £
40/ UOROBULOY
1003U00 JDd BPUDWIWOD) | SINP3ANO 0 uonplol JO UoRIBUP BY) ¥02yd Alddns Jamod sd)y
anod s)usWapI0ooDy | asn4 poup esoyd vauyy = ¢'7°Y
ANVYWWOO aS3 | n4 9308059 9G 0] SDY UODIOL SDI
NOILONNA ALIFVS puowwos g3 o S W %E 1sny Py q 0} SDY UOHO} Yd
uISo,
QS3 spupuILIod BuosuLoo o) UOHDIOJ JO UDROSIIP | mSSEx\Ww 4 (S3 2ousbin,p spubWIWOS BuN Jss||pgs Inod
Fuinoss op vonaued S ATFYT IOYD Sl S i Sroulsy | 8|qIuodsip )9 DJABP d9spydL} UOHDIUSLUID T
(0S3 PPUDWIWOD D| 48PJ0do04 Jnod | umopinys Aousbisw g d L ¢ ° g B L
UOI}D}O Bp SUBS 3| 2UIA JIOAD SR.dD aousbun p epubwwo) ds UOIDJOJ 8P SUBS 9| JBIJLIgA UOISUS} SNOS aSIW Sal
130304 3p EUEINT Qud bin p ep 0
SIUJINOJ SJUNYS ¢ S3| Jali}ay :8)0N pusba] / apuabg J08JIp SUSS ¢°7'| :9)00dseu

aijg yop gsoyduy us saspyd sap 9.pJo]
N0} UOYSOd OU = PISOP GZ—HZT 1PDWOD
uonisod INDJ9P UNOND = QUGS GZ—HZ 000D aunjipy somod Jo 8SDO Ul UOHDIIPUI
uonisod avIyop 0} 2JqDJIDAD oG JDYS

(Mp 20/pZ) Addns Aousbiswz

mm soupssind uonouBWID P o)ied 8p SDo UB

OMOANO BUUDA  uadp AIDA ‘Zo+LY
299WJa} BUUDA PasOlo BAIDA ‘p¥+$Y

INDJIP SIDjay Apjes yno4 gy u

(1) X¥W AOSL

wxuonisod 3no4/nojeQ
ATddNS &3IMOd ISVHd IFHHL
5/q0} uonLINbIUD 23S

uoiDINBIIUOD 3P Bydly :a>u

(1) _Ao9L xon
— e o] sd-d

uonisod ap ccacu,nc; 410AD_Jnod “3[qiuodsip 5132 DIASQ JONYSSING IISVHAINL NOILYINIWITY

L

W.m.l [

(My D0AVC) miouum _uoojusLuily

Ajddns u03omop oy buipiooon buLiy
NS udisud) o] Juoamns umaﬁoo

AN3)DWIOISUDI} 9HDD
pJDOg Jowlolsunl |

8/qD[IDAD gogu\:ub ONIVNOIS d Lid
=pasojo ¢z—/Z [oulwde) Apjad }no 4§ S S S S
s|qiuodsip insjowoniss

Td =3WJ9) £Z—17 3ODJU0D

E — I

R7
R6 —1
i~

R5

Fault Relay

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 85505 Gonesse CEDEX France A

34 07 7100 - Fax: +33 (0)1 34 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com  §

J104INOD 30 3001907
TOHINOD 1907

+1 susg
+Z suag

(o]

g

3

3

Sy nojap sioje g

OB SIVIeY IE T Y N Za 1Y fddng |17 b .

S o ay nding | = [Asz[AST - m

] 1 rrr_rt 3

7 ~ ot

- 9 =

_|ltczuc y10010N|g — — — £ — - Addng T m o w.

= ' puisy) | 1= == e

| | pivog wooyenig 2[5! He >

, e 3 | l ] 8
A a -

Y3A00/31043AN0D e RS g

ap |ai01bo) a

lﬁ. o10m05 Aiosos = ]

— = 3

2

>

o

&

>

\[Zl‘:

8 100 ]_“]g\vz]

108€1J ST

.I
>
(a8
(an]
n
=
—
W
o
(2 4
a
w
®
=
-
-
w
—_
=
*
N
-
wn

L — — — — — — — — BUJBjUI JUBWIBPIOOODY,/ SUOI}OSUUOD [DUJBYY|

Merci de consulter ces spécificités techniques dans le catalogue dédié : ‘Servomoteurs SIL'

* Important : SIL certified actuator is available with a three phase power supply and have diffrent features.
Please check the technical specifications in the dedicated catalogue : 'SIL Actuators’
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* Important : Le servomoteur certifié SIL est disponible en alimentation triphasée et propose des caractéristiques de fonctionnement différentes.






